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При проектировании рабочих органов цепного агрегата, конструкция 
которого описана в [1], необходимо не только учитывать накопленный 
опыт создания подобных агрегатов, но и применять современные методы 
проектирования принципиально нового рабочего оборудования.  

Для этих целей планируется использовать программу LS-DYNA. 
LS-DYNA – многоцелевая программа конечно-элементного анализа. 

Применяется в пакетах ANSYS, MD NASTRAN, MEDINA. 
Программа предназначена для решения трёхмерных динамических 

нелинейных задач механики деформируемого твёрдого тела, механики 
жидкости и газа, теплопереноса и др. [2]. 

Важной особенностью данной программы для решения задачи созда-
ния рабочих органов цепного агрегата является наличие в библиотеке мо-
делей свойств материалов грунта, а также наличие возможности создания 
специальных моделей свойств материала. 

Возможность создания специальных моделей свойств материалов поз-
волит создать адекватную модель перерабатываемого материала, что су-
щественно расширит возможность моделирования процессов взаимодей-
ствия рабочих органов с различными материалами. 

По нашему мнению, в программе LS-DYNA существует возможность 
проектирование и выбора оптимальных форм рабочих органов цепного аг-
регата и виртуального проведения технологических экспериментов. 
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