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В различных отраслях  промышленности остро стоит вопрос измельче-

ния материалов, состоящих из нескольких различных материалов: отходы 

производства строительных материалов и сырья, твердых бытовых отходов, 

и прочих композиционных и конгломератных материалов. 

Проблемы в их переработке обусловлены необходимостью создания в 

одном аппарате различных механизмов воздействия на обрабатываемую 

среду. В связи с этим применение традиционных машин либо затруднено, 

либо связано с поэтапной их переработкой и предварительной сортировкой, 

что затратно и требует наличия нескольких единиц оборудования [1]. 

Для решения указанной проблемы предлагается ряд конструкций, 

имеющих вариативный механизм воздействия на обрабатываемую среду и 

оптимизацию механизма разрушения путем управляемого движения потока 

материала. 

Предлагаемые конструкции могут использоваться для переработки 

твердых бытовых отходов для сжигания в цементных печах, приготовления 

состава для получения биотоплива, утилизации широкой гаммы отходов, 

приготовления сложных составов шихт и смесей, а так же проведения про-

цессов мехактивации и т.д. 

Преимущества этих машин заключаются в возможности переработки 

любых  разнородных материалов, твердых бытовых отходов, щепы, глины, 

мергеля, мела, бумаги, картона, полиэтилена с широким диапазоном круп-

ности, влажности, прочности и других свойств. 

Предлагаемые агрегаты наиболее целесообразно использовать для пе-

реработки больших объемов материалов, где они позволяют уменьшить 

энергозатраты, улучшить качество переработки материала и снизить затра-

ты на эксплуатацию и ремонт. 
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Широкое распространение на транспортных средствах получили тор-

мозные системы с гидравлическим приводом, что обусловило развитие си-

стем активной безопасности на их основе, к которым относятся: антиблоки-

ровочная система, антипробуксовочная система, система курсовой устойчи-

вости, противобуксовочная система и другие. 

Все большее количество мотоциклов оснащается гидравлической тор-

мозной системой. Мотоциклы с гидравлической тормозной системой обо-

рудуются раздельными рабочими контурами на переднее и заднее колесо, 

также на мотоциклы может устанавливаться комбинированная тормозная 

система, при которой тормозные контуры на переднем и заднем колесе мо-

гут быть совмещены либо может иметься один общий контур, подведенный 

к тормозному механизму на переднем и заднем колесе, и отдельный контур 

на одном из колес. 

Развитие систем активной безопасности двухколесных транспортных 

средств идет по пути усовершенствования не только конструкции привода 

тормозной системы, но и по пути усовершенствования источников инфор-

мации о дорожных условиях, поведении транспортного средства на дороге.  

Развитие конструкции и алгоритмов работы систем активной безопас-

ности прошло путь, начиная с исследования кинематических, кинематиче-

ских и силовых, силовых параметров транспортного средства в пятне кон-

такта колеса с опорной поверхностью. Современные системы курсовой 

устойчивости мотоцикла могут содержать даже гироскоп для отслеживания 

положения его положения в пространстве с целью обеспечения надежности 

управления движением. 

Постоянный рост количества компонентов, влияющих на управление и 

работу электронно-гидравлических систем активной безопасности, ведет к 

постоянному усложнению их конструкции, росту количества ее элементов и 

постоянному повышению сложности ее изготовления. Результатом данной 

тенденции является рост стоимости. Для выхода из сложившейся законо-

мерности идет развитие систем с электронно-механическим приводом, ко-

торые начинают устанавливаться на скутеры и легкие мотоциклы. 

  




