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Диагностирование тормозной системы транспортного средства на су-

ществующих инерционных стендах характеризуется большими погрешно-

стями при измерении времени торможения, которое определяется как про-

межуток времени между моментами нажатия и отпускания педали тормоза 

сразу после остановки транспортного средства.  

Объясняется это тем, что условия диагностирования тормозной си-

стемы на стенде отличаются от реальных эксплуатационных условий. 

Разработанное устройство содержит датчик перемещения тормозной 

педали, дифференцирующую цепь, восьмиразрядный суммирующий элек-

тронный счетчик, восемь светоизлучающих диодов, мультивибратор, вы-

полненный автоколебательным симметричным. 

При нажатии на тормозную педаль датчик ее перемещения формирует 

напряжение постоянного уровня, прикладываемое к автоколебательному 

мультивибратору. На выходе автоколебательного мультивибратора появ-

ляются прямоугольные импульсы. Период этих импульсов определяется 

произведением 1,4RC (где R – сопротивление каждого из резисторов авто-

колебательного симметричного мультивибратора; C – емкость каждого из 

конденсаторов автоколебательного симметричного мультивибратора). Ве-

личина этого произведения определяет точность цифрового преобразова-

ния времени торможения и может быть равна, например, 0,1 c, что означа-

ет за время торможения, равное, например, 5 с на счетчик поступит 50 им-

пульсов, и на выходе счетчика в этом случае будет код, равный 00110010.  

Далее происходит подсчет импульсов, поступающих от автоколеба-

тельного симметричного мультивибратора на вход счетчика, и преобразо-

вание их суммы в цифровой код. По окончании процесса торможения, во-

дитель отпускает тормозную педаль, и напряжение на выходе импульсного 

щелевого преобразователя датчика положения педали становится равным 

нулю, а, значит, и на входе автоколебательного симметричного мульти-

вибратора напряжение тоже становится равным нулю. На выходе мульти-

вибратора прекращают образовываться импульсы. В результате, на выходе 

счетчика появляется полное время торможения транспортного средства в 

виде цифрового кода. Визуально оно представляется светоизлучающими 

диодами, располагаемыми на панели приборов транспортного средства. 
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При оценке конкурентоспособности какого-либо объекта исследова-

тель может столкнуться с достаточно большим количеством критериев, ко-

торые необходимо учитывать. В условиях конкурентного рынка  на объект 

могут влиять различные факторы, часть которых можно измерить, а неко-

торые не поддаются измерениям. Цель исследования: применить систем-

ный подход к выбору абитуриентом учреждения образования на основе 

использования метода анализа иерархий. 

Для решения данной задачи было выбрано три объекта: Белорусско-

Российский университет, Могилевский государственный университет им. 

А.А Кулешова, Могилевский государственный университет продоволь-

ствия. 

Данный метод анализа иерархий включает пять шагов. 

1. Выбор критериев, уточняющих цель. В качестве критериев для вы-

бора ВУЗа были приняты: количество обучающихся; качество образова-

тельного процесса; количество факультетов; количество специальностей; 

квалификация преподавателей; востребованность выпускников на рынке; 

материально-техническая база. 

2. Построение и заполнение матриц попарных сравнений. Попарные 

сравнения проводятся в терминах доминирования одного из элементов над 

другим. Если элемент А доминирует над элементом Б, то клетка, соответ-

ствующая строке А и столбцу Б, заполняется целым числом, а клетка, со-

ответствующая строке Б и столбцу А, заполняется обратным к нему чис-

лом (дробью). Если считается, что А и Б одинаковы, в обе позиции ставит-

ся единица 

3. Формирование набора локальных приоритетов и оценка их согласо-

ванности. 

4. Применение принципа синтеза для выбора варианта вуза на основе 

формирования глобального приоритета (критерия).  

5. Проанализировав матрицу глобального приоритета, необходимо по 

наибольшему значению выбрать наилучшее учреждение образования. 

В результате наших исследований было получено, что на рынке обра-

зовательных услуг г. Могилева ГУ ВПО «Белорусско-Российский универ-

ситет» занимает лидирующие позиции.   




