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Управление  кредитными операциями – актуальная тема для совре-

менного банковского бизнеса. От эффективности кредитования зависит 

прибыль и рентабельность банка, а также уровень его экономической эф-

фективности. В основу разработки направлений по совершенствованию 

управления кредитными операциями предлагается заложить ранжирование 

заемщиков с использованием результатов объемно-стоимостного анализа 

(АВС-анализа), в основе которого лежит закон Парето, который известен 

как «правило 20 на 80». Если говорить о кредитных операциях, то этот ме-

тод можно сформулировать следующим образом: 80 % суммы выданных 

кредитов может числиться за 20 % заемщиков. Для определения групп А, 

В и С необходимо: 

– рассчитать долю параметра от общей суммы параметров выбранных 

объектов;  

– рассчитать эту долю с накопительным итогом;   

– присвоить значения групп выбранным объектам;  

– установить рекомендуемое распределение показателя по методике. 

Для определения принадлежности выбранного объекта к группе за-

емщики могут подразделяться на следующие группы: 

– группа А – включает приблизительно 5 % заемщиков, составляющих 

приблизительно 50 % от суммы выданных кредитов; 

– группа В – следующие за группой А объекты, приблизительно 15 % 

заемщиков, составляющих до 30 % суммы кредитов;  

– группа С – оставшиеся объекты, 80 % заемщиков, составляющих до    

20 % суммы кредитов. 

Метод ABC имеет существенный недостаток, заключающийся в от-

сутствии учета динамики спроса на различные виды кредитов со стороны 

заемщиков. В этом случае его необходимо дополнить данным XYZ-

анализа,  который  позволяет выявить  тенденции  изменений  взаимоот-

ношений с заемщиками.  

Итогом совмещения ABC и XYZ-анализа является получение девяти 

групп объектов анализа по двум критериям, которые позволяют оценить, 

степень влияния на конечный результат (ABC) и стабильность (прогнози-

руемость) этого результата (XYZ) и являются незаменимым инструментом 

для повышения эффективности кредитными операциями.   
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В 2016–2017 учебном году на кафедру «Электропривод и АПУ» по-

ступил новый современный электропривод «ВИП-2.5», созданный на базе 

вентильно-индукторного электродвигателя. 

Вентильные индукторные  электроприводы (ВИП) – это сочетание ин-

дукторной машины  и полупроводникового преобразователя, являющихся 

новым  витком в развитии электромеханики 

го  электропривода.  

Вентильно-индукторные электроприводы ВИП «САПФИР» включают 

преобразование электрической энергии в механическую –  вентильно-

индукторный двигатель и блок преобразования питания. 

В данный момент выполняется дипломное проектирование, целью ко-

торого является разработка лабораторного комплекса для исследования 

вышеуказанного электропривода. Одной из задач при дипломном проекти-

ровании является создание математической модели, адекватно описываю-

щей работу электропривода «ВИП-2.5». 

На первом этапе был произведен расчет главных размеров, электро-

магнитный и тепловентиляционный расчеты, позволившие получить необ-

ходимые данные для дальнейших расчетов. 

Далее на основании теории обобщенной электрической машины была 

сформирована система дифференциальных уравнений, которая легла в ос-

нову математической модели. 

Моделирование было выполнено в математическом пакете Matlab. 

Полученную модель можно разделить на несколько подмоделей: 

– электронный коммутатор (подмодель, описывающая закон форми-

рования импульсов напряжения питания); 

– электромагнитная подмодель (подмодель, описывающая токи в каж-

дой фазе); 

– электромеханическая подмодель (подмодель, описывающая форми-

рование электромагнитного момента); 

– механическая подмодель (подмодель, описывающая формирование 

угловой частоты вращения и угла поворота ротора вентильно-

индукторного электродвигателя). 

Для верификации полученных данных на данный момент собирается 

временная экспериментальная установка, на базе которой будут получены 

графики напряжений, токов, скорости, и момента.   




