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Многие технологические процессы в производстве пищевых продук-

тов сопровождаются выделением мелкодисперсной пыли. Повышение эф-

фективности очистки газов в производстве делает актуальным создание 

экологически чистых технологий промышленного производства, влияю-

щих на экологическое состояние окружающей среды. Решение проблемы 

выделения из воздуха мелкодисперсных частиц на производстве может 

быть реализовано в высокоэффективных пылеулавливающих аппаратах с 

закрученными потоками.  

Проведен анализ конструктивных особенностей экспериментального 

вихревого спирально-конического пылеуловителя. В исследуемых техни-

ческих решениях за конструктивную базу принят ВСКП-200, в котором 

используется сухой центробежный способ пылеулавливания. 

Сепарационная камера пылеуловителя состоит из верхней части (ци-

линдроконического корпуса) и нижней части (бункера). В верхней части 

аппарата находится периферийный входной патрубок подачи запыленного 

газа и выхлопная труба. В нижней части через входной патрубок в за-

вихритель подается центральный воздушный поток. Завихритель пред-

ставляет собой цилиндрический стакан с установленным в нем вытесните-

лем и припаянной на наружной поверхности отбойной шайбой конической 

формы. 

Предлагаемая конструкция пылеуловителя позволяет в одном энерге-

тическом поле осуществлять центробежное отделение взвешенных частиц 

в системе двух взаимодействующих потоков, закрученных в одном 

направлении, и движутся навстречу друг другу. Уловленный материал 

накапливается в бункере и шлюзовым затвором подается далее по техно-

логическому процессу. Общий объемный расход газа через аппарат сум-

мируется. Очищенный поток поднимается вверх и выносится из аппарата 

через выхлопную трубу. Далее по системе воздуховодов он выбрасывается 

в атмосферу. 

Использование системного подхода позволило предложить ряд кон-

структивных приемов, обеспечивающих повышение эффективности улав-

ливания за счет целенаправленного регулирования технологического про-

цесса.   
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Блок управления БУСОДК-02 предназначен для сбора информации с 

цифровых датчиков влажности и температуры (ЦДВ), расположенных в 
слое пенополиуретановой (ППУ) изоляции трубопроводов тепловых сетей 
на основе гибких предварительно изолированных труб.  

Основным элементом блока управления является плата ARDUINO 
UNO, осуществляющая сбор информации о состоянии ЦДВ, синхрониза-
цию их работы, а также передачу данных через устройство GSM/GPRS 
ICOMSAT (SIM900). Питание блока управления осуществляется от акку-
муляторной батареи (АКБ) DT1207 12 В – 7 А·ч. Предусмотрен сетевой 
блок альтернативного питания и зарядки NES-35-12 на 36 Вт. 

Разработана плата контроллера, которая сочетает функции контроля 
заряда АКБ, приемопередатчик шины RS-485, предохранительную защиту, 
а также контроль питания линии датчиков. Приемопередатчик дифферен-
циальной шины RS-485 (IC1), который контролирует обмен информации 
на физическом уровне между блоком управления и датчиками, реализован 
на интегральной микросхеме MAX485. На транзисторах BC847 и 
FDS9435A собран ключ для включения (отключения) питания датчиков от 
шины питания +12 В в соответствии с режимами работы в целях энерго-
сбережения. 

Устройство оперативной индикации состояния системы представляет 
собой RGB светодиод, который отображает режим работы блока управле-
ния, в зависимости от цвета и характера свечения RGB светодиода. 

Блок управления смонтирован в корпусе G2025 240 х 160 х 120 мм со 
степенью защиты IP65. Подключение кабеля питания и проводника систе-
мы контроля с цифровыми датчиками влажности осуществляется через 
герметичные кабельные вводы. Работа блока управления осуществляется в 
следующей последовательности. После инициализации датчиков произво-
дится посылка команды измерения, далее каждый ЦДВ последовательно 
выставляет на параллельную шину RS-485 текущие значения относитель-
ной влажности и температуры. Прием и хранение данных с ЦДВ осу-
ществляется центральным процессором блока управления. После опреде-
ленного интервала времени производится формирование текста GPRS со-
общения с данными о номере блока управления (№ БУ) значении относи-
тельной влажности (Д№_в) и температуры (Д№_т) для каждого датчика, 
подключенного к блоку управления.    


