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2) увеличение времени зрительной и опорно-двигательной реакции, 

что может привести к получению производственных травм; 

3) нарушение координации движения и вестибулярных реакций при-

водит к ухудшению речи, сложности выполнения точных работ, головным 

болям и головокружению; 

4) нарушение нормальной работы мышц, связок и хрящей, что приво-

дит к артрозу и другим заболеваниям опорно-двигательной системы.  

Исходя из приведенных выше негативных влияний, может возник-

нуть, так называемая, «вибрационная болезнь». Одним из основных спосо-

бов лечения которой, является исключение вибрационного воздействия на 

организм человека, что приводит к невозможности продолжения профес-

сиональной деятельности рабочего. 

Для предотвращения негативного воздействия на покрытие от ручного 

ударного инструмента, была разработана установка ОДСЛ-2, представлен-

ная на рис. 2. 
 

 
 

Рис. 2. Установка ОДСЛ-2 
 

В основу работы установки положен ударно-механический метод. Ее 

примечательной особенностью является то, что поперечная балка с режу-

щим органом поднимается с помощью троса, а затем под действием соб-

ственного веса осуществляет разрушение ледяного покрова и спрессован-

ного снега. 

Данное оборудование выполнено из следующих составляющих эле-

ментов:  

1) стальных арматурных стержней; 

2) отрезка таврового профиля; 

3) уголков; 

4) гаек; 

5) проушин; 

6) троса; 
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Моделирование сферической роликовой передачи с двухрядным 

сателлитом проводилось в системе NX. Передача (рис. 1) состоит из 

ведущего вала 1, на котором установлен кривошип 2. На кривошипе с 

помощью пары радиально-упорных подшипников размещен сателлит 3, 

состоящий из двух частей. В каждой из частей в отверстиях размещены 

ролики. Ряд роликов 4 взаимодействует со сферической беговой дорожкой, 

образованной кулачками 5, закрепленными в корпусе 9. Второй ряд 

роликов 6 взаимодействует с профилем кулачка 7, соединенного с 

ведомым валом 8. 

 

 
 

Рис. 1. Сферическая роликовая передача с двухрядным генератором 
 

Результаты кинематического анализа подтвердили полученную 

зависимость для определения передаточного отношения. Для исследуемой 

передачи оно равно -44 при числах периодов беговых дорожек 15 и 11 для 

кулачков 5 и 7 соответственно. С помощью метода конечных элементов 

(CAE-модуль системы NX) установлено: наиболее нагруженное звено ‒ 

сателлит; опасным является сечение, где сопрягаются поверхности двух 

его частей.  


