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Монтаж строительных конструкций представляет собой комплексно-

механизированный процесс возведения зданий и сооружений или их ча-
стей из элементов или узлов заводского изготовления. Для выполнения 
этого процесса применяются комплекты машин, включающие мощную вы-
сокопроизводительную технику и специализированный транспорт. Ком-
плект состоит из одной или нескольких ведущих машин (кранов), осу-
ществляющих основной процесс монтажа конструкций, и вспомогатель-
ных машин (тягачей), выполняющих дополнительные операции по достав-
ке конструкций на объект. Количественное соотношение между этими ма-
шинами определяется увязкой их основных параметров. Основные пара-
метры машин в комплекте увязываются так, чтобы наиболее полно исполь-
зовать все машины, и прежде всего ведущую. 

Важным фактором является подбор экономически обоснованного рас-
четом комплекта техники. Анализ существующих методик выбора рацио-
нального комплекта механизмов для монтажных работ показал, что такие 
расчеты без применения вычислительной техники являются очень трудо-
емкими. На практике из-за недостатка времени производится сравнение  
2–3 вариантов, что недостаточно для выявления наиболее эффективного 
варианта производства работ. Чтобы избежать необоснованных затрат и 
повысить эффективность использования средств механизации, необходимо 
разработать и сравнить максимально возможное количество вариантов. 
Это возможно только при автоматизации расчета комплекта машин с при-
менением ЭВМ и программного обеспечения с использованием приклад-
ного математического аппарата. 

Опираясь на существующие методики, была разработана программа 
на основе пакета Microsoft Office Excel, которая позволяет сформировать 
комплект машин для обслуживания комплексно-механизированного пото-
ка монтажа строительных конструкций при различных способах доставки 
конструкций на объект. В дальнейшем планируется разработка программ-
ного обеспечения для выбора рационального комплекта на основе эконо-
мических показателей – выполнение монтажных и транспортных работ с 
минимальными затратами.   
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Количественную оценку загрязнения контролируемой жидкой среды 

взвешенными частицами получают путем регистрации прошедшего через 

нее светового потока. Выходной сигнал измерительного преобразователя 

при этом зависит не только от концентрации взвесей, но и от его конструк-

ции, от размеров и формы частиц, от длины волны излучения, от оптиче-

ских свойств жидкости и других факторов. Причем эта зависимость имеет 

нелинейный характер, что требует построения градуировочной характери-

стики. Для получения достоверных результатов измерений каждый прибор 

должен быть предварительно откалиброван с привязкой к конкретному 

объекту контроля, а в процессе измерений должны учитываться текущие 

результаты наблюдений, калибровочные данные, методика выполнения 

измерительных операций. 

Для практической реализации измерений средствами фотометриче-

ского контроля мутности дисперсных сред с учетом вышеописанных фак-

торов было разработано на С++ специальное программное обеспечение. В 

него входит программа меню, градуировки и измерения. 

Принцип работы программы меню заключается в переключении 

функций, выполняемых прибором. Выбор режима работы прибора произ-

водится клавиатурой. В зависимости от номера текущей страницы отобра-

жается название функции, к которой можно перейти.  

При градуировке в память прибора записываются его показания, а 

также показания образцового средства измерения для жидкости с разной 

концентрацией взвесей. Так формируется массив координат точек градуи-

ровочной характеристики. В таком виде массив сохраняется в памяти мик-

роконтроллера. 

При измерениях используются значения координат точек, полученных 

при градуировке, и текущие результаты наблюдений, которые статистиче-

ски обрабатываются. Нелинейная функция преобразования интерполиру-

ется прямолинейными отрезками и по их уравнениям рассчитывается ре-

зультат измерения с последующим выводом на LCD дисплей. Интерполя-

ция проводится с помощью функции «map».   


