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Основу приводов составляют редуцирующие узлы, созданные на базе 

механических передач различных типов. При этом специализированных 

редукторостроительных предприятий в Республике Беларусь нет. Закупать 

редукторы приходится в Российской Федерации, на Украине, в странах 

дальнего зарубежья. Развертывание производства малогабаритных приво-

дов с редуцирующими узлами оригинальных типов на территории нашей 

страны является достаточно актуальной задачей. 

Инженерная практика показывает, что на многих машиностроитель-

ных предприятиях требуются приводы с редуцирующими узлами, отвеча-

ющие следующим предъявляемым требованиям: 

– низкие значения потребляемой энергии (низкая энергоемкость); 

– малые габариты (компактность); 

– высокие эксплуатационные характеристики. 

При этом требуются сравнительно небольшие партии этих приводов, 

но достаточно широкая их номенклатура. 

В Белорусско-Российском университете ведутся работы по созданию 

новых типов редуцирующих узлов на базе планетарных передач (прецес-

сионных, с телами качения), которые удовлетворяют поставленным выше 

требованиям. Однако их эффективность не в полной мере удовлетворяет 

современному уровню развития механических передач. Необходимыми 

видятся задачи оптимизации параметров этих передач, исследование эф-

фективности их работы в приводах с конкретным назначением, исследова-

ния эффективности их взаимодействия с другими передачами и механиз-

мами, входящими в состав приводов. 

В настоящее время нами разработан привод ПД-2, который включает 

в себя кулисный механизм оригинальной конструкции, позволяющий по-

лучить значительные крутящие моменты, необходимые для срыва прихва-

ченных ножей. 

Особым положительным свойством привода ПД-2 по сравнению с 

ПД-1 являются замена коллекторного двигателя УД-062 с частотой враще-

ния 800 мин
-1 

 на асинхронный электродвигатель. 
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В курсе дискретной математики для построения полинома Жегалкина 

используется метод неопределенных коэффициентов. Разработаны другие 

методы, например, метод треугольника, который позволяет преобразовать 

таблицу истинности булевой функции в полином Жегалкина с использова-

нием вспомогательной треугольной таблицы по простым правилам.  

Метод суммирования основан на методе неопределенных коэффици-

ентов. Отдельные коэффициенты полинома Жегалкина вычисляются по 

таблице истинности. Для этого суммируются по модулю два значения бу-

левой функции в тех строках таблицы, где переменные, отсутствующие в 

конъюнкции полинома Жегалкина, принимают нулевые значения. Напри-

мер, для булевой функции ),,( zyxf  в конъюнкции xz  отсутствует пере-

менная y . Тогда определяют входные наборы, в которых переменная y  

принимает нулевое значение: 0, 1, 4, 5 (000, 001, 100, 101). Коэффициент 

при конъюнкции xz  определяется по формуле 
 

)1,0,1()0,0,1()1,0,0()0,0,0(54105 ffffffffa  . 
 

Наиболее экономным с точки зрения объема вычислений и целесооб-

разным для построения полинома Жегалкина вручную является метод 

Паскаля. Код алгоритма метода Паскаля: 
 

for (int i = 0; i < _table.Length; i++) 

   _polynomial[i] = _table[i]; 

for(int i=0; i<_level; i++) 

{ 

     int d = Convert.ToInt32(Math.Pow(2, i)); 

     for (int j=0; j<_table.Length; j=j+2*d) 

for (int k=j+d; k<j+2*d; k++) 

 _polynomial[k] = SumModTwo(_polynomial[k] + _polynomial[k - d]); 

}. 
 

По результатам выполненного исследования разработаны методиче-

ские рекомендации к лабораторной работе по построению полинома Же-

галкина при изучении линейности булевых функций. В работе предлагает-

ся составить компьютерную программу для вычисления полинома Жегал-

кина на основе вводимой таблицы истинности. Данные предлагается вво-

дить с клавиатуры или с помощью текстового файла. Программа реализу-

ется на языке C#.   


