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Союзное государство Беларуси и России – локомотив евразийской ин-

теграции. Неотъемлемой частью экономического, технического, культур-

ного сотрудничества, гарантом стабильного развития Союзного государ-

ства являются ежегодно проводимые Форумы регионов Беларуси и России. 

2018 г. является юбилейным в межрегиональном сотрудничестве. 

I Форум регионов Беларуси и России состоялся в Минске 5–6 июня 

2014 г. В нем приняли участие 19 регионов России и все области Беларуси. 

Речь шла о развитии агропромышленного комплекса двух государств, о 

продовольственной безопасности Союзного государства. Белорусские 

сельхозпроизводители заключили ряд договоренностей по реализации сво-

ей продукции в восточных и северных регионах России. 

На II Форуме регионов Беларуси и России (17–18 сентября 2015 г.) 

рассматривался вопрос: «Промышленная политика Союзного государства: 

общие подходы и региональные аспекты». В сентябре 2015 г. в г. Сочи бы-

ло подписано соглашение между Могилевским областным исполнитель-

ным комитетом и Правительствами Тверской, Пензенской, Ивановской и 

Рязанской областей о сотрудничестве в торгово-экономической, научно-

технической и культурной областях. 

На III Форуме регионов Беларуси и России, состоявшемся в г. Минске 

7–8 июня 2016 г., шла речь о создании единого гуманитарного простран-

ства, был согласован принцип интеграции в сфере образования, здраво-

охранения, пенсионного обеспечения. В создании совместного образова-

тельного пространства участвуют 68 из 85 российских регионов. 

IV Форум регионов Беларуси и России (29 июня 2017 г.) на повестку 

дня поставил вопрос об укреплении сотрудничества в области передовых 

инновационных технологий. В рамках Форума в г. Москве прошли Дни 

белорусской науки. Продолжением разговора, начатого на IV Форуме ре-

гионов, явился II Съезд ученых Республики Беларусь, состоявшийся        

12–13 декабря 2017 г.: одобрена модель «Беларусь интеллектуальная». 

Главный девиз V Форума регионов, который состоится в г. Могилеве, 

звучит символично: «Приоритетные направления развития регионального 

сотрудничества как ключевого фактора интеграции и союзного строитель-

ства».   
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Среди существующих систем активной безопасности наибольшее 

распространение получила антиблокировочная система, устанавливаемая 

совместно с гидравлической тормозной системой. Наибольшее количество 

антиблокировочных систем работают на основе алгоритмов управления по 

кинематическим параметрам: угловых скоростей вращения колес, поступа-

тельной скорости и ускорения остова [1]. 

На основе анализа кинематических параметров осуществляется опре-

деление условий сцепления колес с опорной поверхностью. В виду слож-

ности этих алгоритмов, они не обладают достаточной эффективностью из-

за низкой информативности данных о коэффициенте сцепления колеса с 

дорогой. 

Совершенствование систем активной безопасности на основе кинема-

тических параметров привело к повышению сложности алгоритмов управ-

ления и росту их стоимости. Поиск путей повышения надежности САБ и 

снижение стоимости их производства направило развитие данных систем в 

направлении потребности в выявления и исследования новых источников 

информации для алгоритма управления САБ транспортных средств. В ре-

зультате развитие получили источники информации на основе силовых 

факторов, к которым относятся фактически реализуемый тормозной мо-

мент на колесе, величина боковых сил. 

Развитие систем активной безопасности на основе величины боковых 

сил позволяет повышать безопасность движения транспортного средства 

путем управления процессом торможения в моменты начала бокового 

скольжения колеса, что может привести к возникновению заноса и ухода 

транспортного средства с его траектории движения.  
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