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Необходимость спаренной работы двух кранов возникает в случае пере-

грузки штучного груза большей массы, чем грузоподъемность отдельного 

крана. Для исследования динамики подъема груза двумя мостовыми кранами 

разработана пятимассовая математическая модель. 

При подъеме груза двумя мостовыми кранами с одинаковыми характе-

ристиками динамические процессы абсолютно идентичны. Однако такая си-

туация нереализуема на практике. Подъем без корректировки, когда кранов-

щики не выравнивают груз, вызывает перегрузку одного из кранов, связан-

ную с перераспределением нагрузки из-за большей высоты подъема его гру-

зозахватного органа. Для устранения перегрузки машинисты кранов должны 

предупреждать появление разницы в положении грузозахватных органов 

(выполнять корректировку). При забегании одного из механизмов подъема 

вперед необходимо остановить его до тех пор, пока положение грузозахват-

ных органов кранов не выровняется. Подъем с корректировкой позволяет 

избежать перегрузки одного из кранов, но вызывает опасное раскачивание 

груза в горизонтальной плоскости. 

Основные выводы по результатам научных исследований. 

1. Предложены методика моделирования и многомассовая динамиче-

ская модель подъёма груза двумя мостовыми кранами, учитывающие ста-

дийность подъема, переменность жесткости каната, режимы двигателей, пе-

рекос груза, влияние стилей управления крановщиков на нагруженность.  

2. При подъеме операторы совместно работающих кранов должны вы-

полнять корректировку положения груза последовательным включением и 

выключением приводов механизмов подъема. В противном случае весовая 

нагрузка будет распределяться неравномерно, что может привести к возник-

новению аварийной ситуации. Однако корректировка вызывает раскачива-

ние груза, поэтому груз должен придерживаться обслуживающим персона-

лом с помощью канатов или лямок.  

3. Разработанная компьютерная программа может использоваться при 

подготовке технологических карт подъема грузов на предприятиях. Резуль-

таты исследования планируются к внедрению в ООО «Промбезопасность» 

(г. Брянск). 
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В настоящее время актуальным для организаций и учреждений является 

вопрос оптимизации потребления электроэнергии. Расход электроэнергии на 

цели освещения может быть заметно снижен достижением оптимальной ра-

боты осветительной установки в каждый момент времени, это достигается за 

счет разработки систем автоматизации и оптимальных схем управления 

освещением. 

Нами разработан блок компьютерного управления освещением ледовой 

арены (БКУОЛА), позволяющий осуществлять включение силовых групп 

питания прожекторов освещения с помощью персонального компьютера.  

Программное обеспечение БКУОЛА написано в среде графического 

программирования LabVIEW и позволяет осуществлять управление в двух 

режимах: автоматическом и ручном. 

В автоматическом режиме (рис. 1) управление освещением осуществля-

ется по заранее заданным схемам согласно расписанию. 

В ручном режиме (рис. 2) управление освещением осуществляет опера-

тор. Данный режим предусматривает включение  отдельных групп, а также 

возможность выбрать одну из существующих схем освещения. 

Вкладка «Программирование» позволяет оператору просмотреть или 

изменить текущее расписание, настроить параметры для схемы освещения 

«подготовка льда», активируемой во время перерывов. 

Программное обеспечение предусматривает возможность получения 

информации о параметрах сети и потреблении электроэнергии. Информация 

поступает с цифровых многофункциональных счетчиков по интерфейсу 

RS485.  

Внедрение блока компьютерного управления освещением позволило 

решить ряд задач: 

– экономия электроэнергии за счет оптимизации режимов освещения; 

– облегчение труда оператора; 

– значительное сокращение времени, требуемого на программирование 

расписания; 

– минимизация «человеческого фактора»; 

– увеличение срока службы прожекторов за счет уменьшения циклов 

включения/выключения.  




