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Управляя процессом механической обработки деталей машин, следует 
принимать во внимание, что одним из важных критериев оптимизации яв-
ляется время, затрачиваемое на технологическую операцию. Для повыше-
ния экономической эффективности и производительности необходимо не 
только сокращать время выполнения рабочих ходов, но и находить опти-
мальную траекторию перемещения режущего инструмента, сокра- 
щая при этом вспомогательное время на холостые перемещения  
и смену инструмента. 

Методы поиска оптимальной траектории перемещения режущего ин-
струмента можно разделить на три группы – точные алгоритмы (детерми-
нированные), случайные и методы улучшения базового маршрута.  

Основными точными методами являются алгоритм полного перебора, 
алгоритм Дейкстры, «жадный» алгоритм, «деревянный» алгоритм и др. 
Данные методы требуют большого объема вычислений, что приводит к 
длительному процессу нахождения оптимальных параметров. 

Для нахождения глобальных экстремумов сложных многоэкстремаль-
ных целевых функций могут использоваться методы случайного поиска, 
характеризующиеся небольшой продолжительностью нахождения опти-
мальных решений. К таким алгоритмам можно отнести метод ветвей и 
границ и метод Монте-Карло. 

Задачу нахождения оптимальной траектории перемещения режущего 
инструмента можно также решать методами улучшения базового маршру-
та, такими как метод перестановок, метод разворота петель, комбиниро-
ванный метод. 

Для поиска оптимальной траектории перемещения режущего инстру-
мента может использоваться любой из рассмотренных методов. Однако 
следует учитывать, что нельзя дать исчерпывающие рекомендации по 
применению того или иного алгоритма, т. к. его производительность зави-
сит от вида целевой функции. Это означает, что необходимо проводить 
дополнительные исследования и отыскивать тот оптимизационный метод, 
который обеспечивает наибольшую эффективность с точки зрения точно-
сти решения и (или) производительности поиска.  
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