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Разработана методика определения основных геометрических 
параметров сферической роликовой передачи (СРП) [1] и установлены 
взаимозависимости этих параметров. Исходными данными для расчета 
являются (рис. 1): радиус основной сферы R, определяющий габариты 
передачи; радиус ролика rs; передаточное отношение, включающее числа 
зубьев колес и роликов; угол наклона кривошипа ведущего вала Θ. 

Рис. 1. Геометрические параметры СРП: 1 – основная сфера; 2 – ведомое 
центральное колесо; 3 – остановленное центральное колесо; 4 – инструментальная сфера 

Особенностью методики является замена цилиндрической поверхности 
ролика высотой hr совокупностью сфер с радиусом rs (инструментальных 
сфер), центры которых располагаются на оси ролика и траектории которых 
представляют собой замкнутые периодические кривые [2]. Получены 
параметрические уравнения данных кривых. 
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