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Для юстировки оптических систем в автоматизированных устройствах 

лазерной обработки используются способы, при которых лазерный луч ори-

ентируют относительно оптической оси передающих и отклоняющих зеркал, 

и фокусирующей линзы, основанные на непосредственном или косвенном 

измерении отклонения луча от оптической оси системы зеркал и линзы.  

Непосредственное измерение отклонения луча используется только в 

лазерных установках небольшой мощности, а юстировка осуществляется, 

главным образом, вручную. Автоматическая юстировка сопряжена со значи-

тельными трудностями, особенно при большой мощности излучения. Это 

обусловлено относительной неопределенностью геометрической формы лу-

ча по длине и сечению и размытостью его границ. 

Косвенное определение величины смещения луча осуществляется либо 

по величине параметров излучения на выходе фокусирующей линзы, либо 

измерением нагрева отклоняющего зеркала с последующим анализом распо-

ложения теплового пятна. 

Для автоматической юстировки предлагается система в которой измеря-

ется величина и направление нагрузок, действующих на каждое подвижное 

звено робота; по геометрическим и упругим характеристикам каждого звена 

определяются величины линейного смешения и углового рассогласования 

между передающими и отклоняющими зеркалами, и фокусирующей линзой; 

по результатам вычисления формируют корректирующие сигналы на приво-

ды механизмов юстировки. Разработана структура и математический аппа-

рат, необходимые для параметрического синтеза предлагаемой системы ав-

томатической юстировки. Показано, что для коррекции положения лазерного 

луча в оптической системе, содержащей до семи отклоняющих зеркал, дос-

таточно перемещать два зеркала с помощью пьезо двигателей. 

  

233 

 

эксцентриковой зубчатой передачи……………………………………. 27 

НЕРОДА Ю.П., САХАНЬКО С.А. Оптимизация процесса на-

несения газотермического покрытия на шаровую опору автомобиля 

МАЗ………………………………………………………………………. 

 

 

28 

ПЕТРОВСКИЙ Д.Е. Процесс поверхностно-пластического де-

формирования…………………………………………………………… 

 

29 

ПЕЧКОВСКАЯ О.Е., ПУГАЧ В.Ю. Анализ нагруженности 

зубьев колес в эксцентриковых передачах с модифицированным за-

цеплением………………………………………………………………... 

 

 

30 

СТАРОСТИН Д.А. Концепция построения управляемого про-

цесса лазерного термоупрочнения на базе двухканальной техноло-

гической обратной связи………………………………………………... 

 

 

31 

СУХОЦКИЙ С.А., СВИРЕПА Д.М. Повышение износостойко-

сти поверхностей деталей машин магнитно-динамическим упрочне-

нием………………………………………………………………………. 

 

 

32 

СУША О.Н., КАРПОВИЧ С.С. Компьютерное моделирование 

поведения режущего инструмента в напряженном состоянии………. 

 

33 

ХВОРОВ И.А., ПОДРЕЗОВ В.П. Вопросы нейронного анализа 

и синтеза номенклатуры в металлообрабатывающей промышленно-

сти………………………………………………………………………… 

 

 

34 

ЧЕРНЯКОВ С.Г. Вопросы нормирования точности планетарно-

го эксцентрикового редуктора с модифицированными зубьями са-

теллита…………………………………………………………………… 

 

 

35 

ШАКУН А.Н., РАДЮК Л.Н. Исследование остаточных сум-

марных напряжений в поверхностном упрочненном боросилициро-

ванием слое……………………………………………………………… 

 

 

36 

ШАКУН А.Н. Кинетика изнашивания упрочненного боросили-

цированием слоя деталей трансмиссии лесных машин………………. 

 

37 

ЮШКЕВИЧ Н.М. Эффективность использования пневмовиб-

родинамической обработки для ремонта направляющих станин 

станков…………………………………………………………………… 

 

 

38 

  

Секция 2. Механика машин и механизмов  

ДОКОНОВ Л.Г., ДЕМЕНТУС Ю.А., СТЕПАНОВ И.О. Пре-

имущества структурной схемы прецессионного редуцирующего ме-

ханизма…………………………………………………………………... 

 

 

39 

МОСКАЛЕВ С.А. Методы расчета малых колебаний эллипти-

ческого маятника………………………………………………………... 

 

40 

ПАРФИЕВИЧ А.Н. Современные средства диагностирования 

состояния подшипников качения по вибропараметрам……………… 

 

41 

ПРОХОРОВ А.П. Разработка пространственной расчетной 

схемы для оценки кинематических и динамических параметров ис-

полнительного механизма……………………………………………… 

 

 

42 




