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Для белорусской экономики, которая нуждается в масштабных капита-

ловложениях в условиях проводимой модернизации, и подвержена сущест-
венным валютным колебаниям, данный вопрос особо актуален.  

Как показал анализ, за 2012 г. рублевые депозиты физических и юриди-
ческих лиц в Беларуси выросли на 58 %,вклады физических лиц в нацио-
нальной валюте увеличились на 75 %, депозиты юридических лиц выросли 
на 46 %. В текущем году ситуация изменилась – с января по март 2013 г. 
вклады юридических лиц в рублях снизились на 6 %, по вкладам в ино-
странной валюте падение составило 0,2 %, среди физических лиц количество 
депозитов в белорусских рублях увеличилось на 8,6 %, а валютные вклады 
выросли всего на 0,1 %. 

Следует отметить, что на сложившееся положение с депозитами по-
влияло укрепление валютной позиции белорусского рубля (после тройной 
девальвации в 2011 г.) и изменение политики банков по привлечению вкла-
дов (депозитов). 

Причиной падения спроса со стороны юридических и физических лиц 
является снижение банками привлекательности условий по срочным вкладам 
и вкладам до востребования. 

В отношении привлечения иностранной валюты в срочные депозиты 
для физических лиц ужесточение условий происходило, в первую очередь, за 
счет снижения размера процентной ставки. На снижение привлекательности 
срочных вкладов отрицательно также повлияли увеличение минимального 
размера вклада и снижение размера процентной ставки при досрочном воз-
врате. 

Принимая во внимание тот факт, что в настоящее время происходит 
снижение притока депозитов от юридических лиц, вклады населения приоб-
ретают первостепенное значение в конкурентной борьбе между банками за 
ресурсы. 

Для эффективного функционирования, развития и достижения своих 
целей каждая кредитная организация должна пересмотреть собственную де-
позитную политику, которая должна включать ряд следующих направлений: 

– оптимизацию управления депозитным и кредитным портфелями бан-
ка; 

– определение целевых рынков для минимизации депозитного риска; 
– минимизацию расходов в процессе привлечения средств в депозиты; 
– поддержание ликвидности банка и повышение его устойчивости.  
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Сборочные операции являются завершающим этапом производственно-

го цикла. Из-за большой доли ручного труда и недостаточной автоматизации 

в машиностроении их трудоемкость достигает 30 %. Роботизация техноло-

гических процессов сборки является эффективным средством интенсифика-

ции производства и повышения качества продукции. 

Автоматическое управление сборочными роботами в рабочей среде с 

препятствиями и ограничениями является одной из наиболее сложных задач. 

Для генерации траектории предлагается использовать алгоритм, основанный 

на топологически упорядоченной нейронной сети, моделирующей весовую 

функцию, которая характеризует расположение робота-манипулятора отно-

сительно препятствий. Сеть состоит из множества N
n
 нейронов, распреде-

ленных над n-мерным конфигурационным пространством. Каждой дискрет-

ной конфигурации робота qa ставится в соответствие нейрон a, соединенный 

с соседними. Расположение нейрона в системе координат нейронной сети 

соответствует некоторой конфигурации робота. Каждому управляющему 

движению между двумя соседними конфигурациями qa и qb соответствует 

весовая связь между нейронами 
kabT . Величина весовых коэффициентов 

kabT  

выбирается, исходя из условий асимптотической устойчивости нейросети. 

Внешний сигнал, поступающий на вход нейрона, учитывает исполнение тех-

нологических ограничений и наличие препятствий.  

Согласно алгоритму управления конфигурационное пространство робо-

та низко дискретизируется и вычисляется его потенциальное поле. Если при 

движении по выбранной траектории зафиксировано столкновение или выход 

за ограничения, то матрица связей в нейросети модифицируется и генериру-

ется новая траектория при постоянном шаге дискретизации. Процесс повто-

ряется, пока не будет найдена свободная от столкновений траектория, либо 

не достигнуто предельное число итераций. Иначе меняется разрешение сетки 

дискретизации и поиск траектории повторяется. 

Такой подход в отличие от других позволяет генерировать траектории 

робота-манипулятора без предварительной проверки на столкновение и 

обеспечивает приемлемое число тестов столкновения при сохранении свой-

ства «полноты» решения при фиксированном шаге дискретизации. 

  




