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Магнитные приводы получили широкое применение в различных об-

ластях техники. Они могут быть использованы в качестве передачи враще-

ния в приводах различных машин, например, в приводных сервисных уст-

ройствах мобильной техники, приводах бытовой техники, станков и техно-

логическом оборудовании, а также для передачи вращения внутрь закрытого 

объема. 

Известен планетарный механизм для передачи вращения в закрытый 

объем, содержащий неподвижное колесо-стакан из немагнитного материала, 

цилиндрический ролик-сателлит (барабан), обкатывающий внутреннюю по-

верхность стакана (корпуса), электромагнитное водило в виде катушки с 

внешним приводом [1]. Недостатком такого устройства является неравно-

мерность вращения барабана (ролика) и большой расход электроэнергии для

электромагнита водила при горизонтальной оси вращения, что обусловлено 

воздействием на барабан (ролик) силы тяжести, которая при вертикальной

оси вращения нейтрализуется опорными подшипниками. 

Известен также магнитный привод, состоящий из корпуса, внутри кото-

рого расположен с возможностью взаимодействия с его контактирующей 

поверхностью сателлит, а также содержащий устройство для создания вра-

щающегося концентрично корпусу магнитного поля [2].

В указанном планетарном магнитном приводе вращательное движение

сателлита, возникающее вследствие его взаимодействия с поверхностью 

корпуса, тормозится магнитным полем, которое создает усилие прижатие 

для осуществления указанного выше взаимодействия. Указанное торможе-

ние возникает из-за разности скорости вращения сателлита, обусловленной 

закономерностями трансформации вращения планетарных механизмов, и 

скоростью вращения магнитного поля. Наличие торможения приводит к 

снижению нагрузочной способности планетарного магнитного привода и 

низкому значению его КПД. Кроме этого, наличие дополнительных магни-

тов для компенсации силы тяжести сателлита при вертикальной работе пла-

нетарного магнитного привода, а также сложность механизма снятия враще-

ния с совершающего плоскопараллельное движение сателлита, усложняют

конструкцию планетарного магнитного привода. Низкая нагрузочная спо-

собность привода-прототипа также обусловлена использованием для транс-

формации вращения фрикционного зацепления. 
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Как известно, теория относительности (ТО) Эйнштейна является обоб-

щением и математическим оформлением идей его современников: Лоренца, 

Фицджеральда, Пуанкаре и Минковского. 

Основу ТО составляют два постулата и преобразования Лоренца для 

координат и времени. На основе преобразований Лоренца делается вывод о 

замедлении времени в движущейся системе отсчета. При этом не уточняется 

связано ли замедление хода времени с измерением физической величины t 

или с замедлением физических процессов, протекающих в измерительном 

инструменте (часах)! 

По утверждению разработчиков систем космической навигации GPS и 

ГЛОНАСС в этих системах находят практическое применение выводы ТО. 

Например, в GPS ход времени часов спутников скорректирован на разницу с 

поверхностью Земли, составляющую суммарно 38 микросекунд в день. Од-

нако, приведенные выше 38 микросекунд не связаны с замедлением хода 

времени! Это время характеризует ограниченность скорости распростране-

ния сигнала (скорость электромагнитных волн). 

Так как нет прямых экспериментальных данных, подтверждающих за-

медление времени, то ряд известных ученых рассматривают ТО как ошибоч-

ную теорию. 

По нашим представлениям постулат Эйнштейна о постоянстве скорости 

света следует рассматривать как постулирование ограниченности скорости 

распространения измерительного сигнала. 

В этом случае несовпадения координат и моментов времени в разных 

системах отсчета будут ничем иным, как погрешности классических измере-

ний этих величин. Именно это имел в виду Лоренц в 1904 г., предложив при 

больших скоростях ввести поправки в механику Ньютона. 

Подтверждением справедливости нашего подхода являются также слова 

самого Эйнштейна, который писал так: «Вопрос о том, реально ли лоренцево 

сокращение, не имеет смысла. Сокращение не является реальным, поскольку 

оно не существует для наблюдателя, движущегося вместе с телом, однако 

оно реально, так как оно может быть принципиально доказано физическими 

средствами для наблюдателя, не движущегося вместе с телом». 

Таким образом, мы предлагаем рассматривать ТО не как ошибочную, а 

как теорию ошибок. 




