
112 
 

УДК 629.113 

ИСПОЛЬЗОВАНИЕ СИЛОВОГО ИСПОЛНИТЕЛЬНОГО ЭЛЕМЕНТА  

ДЛЯ УПРАВЛЕНИЯ ЭЛЕКТРОННО-МЕХАНИЧЕСКОЙ САБ  

ТРАНСПОРТНЫХ СРЕДСТВ 

 

М. Л. ПЕТРЕНКО, А. В. ЮШКЕВИЧ 

Научный руководитель А. С. МЕЛЬНИКОВ, канд. техн. наук, доц. 

Государственное учреждение высшего профессионального образования 

«БЕЛОРУССКО-РОССИЙСКИЙ УНИВЕРСИТЕТ» 

Могилев, Беларусь 

 
Корректная работа электронно-механической системы активной безо-

пасности транспортных средств зависит от правильного подбора всех ком-
понентов входящих в ее системы и соответствие всех параметров требовани-
ям, предъявляемым к системам активной безопасности. 

При разработке системы активной безопасности транспортных средств 
стремятся использовать наиболее точный и информативный источник дан-
ных, для возможности повышения надежности системы обработки информа-
ции об изменении сил, возникающих в пятне контакта колеса с опорной по-
верхностью.  

Применение источника данных на основе силовых факторов дает воз-
можность для своевременной и правильной оценки изменения ситуации в 
пятне контакта колеса с опорной поверхностью. Правильная работа элек-
тронно-механической системы активной безопасности транспортных средств 
зависит от того, как быстро и правильно обрабатывается информация и пе-
редается управляющее воздействие на рабочий механизм САБ. Для воздей-
ствия на рабочий механизм САБ используется силовой исполнительный ме-
ханизм. Рабочий механизм электронно-механической САБ состоит из диско-
вого тормозного механизма с нажимным устройством винтового типа, с под-
вижной тормозной скобой. Нажимное устройство винтового типа позволяет 
развивать необходимое усилие прикладываемое к тормозному диску, при 
небольшом усилии прикладываемом к нажимному механизму. 

Силовой исполнительный механизм выполняет функции управления 
рабочим тормозным механизмом и должен соответствовать требованиям 
предъявляемым к элементам системы активной безопасности. Силовой ис-
полнительный механизм должен обладать высокой скоростью срабатывания, 
способностью к адаптации для систем с различными параметрами и разви-
вать необходимое управляющее усилие. 

В качестве исполнительного силового элемента в электронно-
механической САБ применяется соленоид с тягово-вытяжным режимом ра-
боты. Соленоид воздействует на рабочий механизм САБ путем приложения 
усилия к тормозной скобе. Поворачивая тормозную скобу вкруг ее оси, си-
ловой исполнительный механизм растормаживает и затормаживает рабочий 
тормозной механизм.   
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Буроинъекционная технология получила широкое применение при воз-

ведении свай и анкеров, проведении ремонтных и восстановительных работ 

при реконструкции и усилении оснований и фундаментов. 

Автором метода инъекции грунтов считается Бериньи, который в      

1802 г. успешно провел закачку под давлением (т.е. инъецировал) цемент-

ный раствор в грунт для заполнения пустот. В период широкого развития 

гидротехнического строительства в 1920–1930 гг. произошло признание 

данного метода. Инъекция оказалась наиболее экономичным способом борь-

бы с фильтрацией под плотинами. 

До середины 50-х годов XX вв. инъекционное закрепление грунтов рас-

сматривалось как операция, когда в поры грунта медленно вводилось вяжу-

щее. Предположение о пропитке было опровергнуто Камбефором, который 

по результатам опытных раскопок заинъецированных тел показал, что инъ-

екционные растворы только спрессовывают  грунт, а не пропитывают все 

поры.  

В странах западной Европы сегодня выделяется два вида буроинъекци-

онной технологии: классическая – пробуренная полость заполняется це-

ментным раствором под давлением; струйная – происходит гидравлический 

размыв грунта смесью, обладающей большой энергией, с последующим за-

полнением образованных полостей раствором.  

На сегодняшний день в странах СНГ буроинъекционная технология 

представляет собой разновидность буронабивной, при которой полости в 

грунте заполняются раствором под давлением, что приводит к опрессовке 

окружающего грунта с вытеснением его в стороны. Это приводит к улучше-

нию физико-механических свойств грунта окружающего полость, возраста-

нию контактной сопротивляемости грунта сдвигу и лобового сопротивления 

для пят свай и анкеров.  

Началом внедрения буроинъекционной технологии в Беларуси можно 

считать 1980 г., когда при научном сопрождении Ю. А. Соболевского и М. 

И. Никитенко впервые были  применены буроинъекционные анкеры для 

крепления подпорных стен по ул. Харьковская в г. Минске. Потом анкеры 

начали активно применять на объектах Минского метрополитена и на объек-

тах гражданского строительства столицы для крепления откосов и подпор-

ных стен. 

  




