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Эффективность эксплуатации мобильных маши с гидромеханической 
трансмиссией во многом определяется техническим состоянием гидроди-
намического трансформатора (ГДТ). Он обеспечивает плавное трогание с 
места при высоких тяговых нагрузках и низких значениях передаточного 
отношения iтн, за счет высокого значения коэффициента трансформации 
Ктн. КПД ГДТ в этот период достаточно низкий и мощность двигателя 
расходуется в большей мере на разогрев рабочей жидкости. 

Если в качестве диагностического параметра выбрать КПД ГДТ при 
фиксированном значении передаточного отношения iтн, то задача оценки 
технического состояния муфт свободного хода (МСХ) существенно упро-
щается. Сопоставляя характеристики ГДТ с исправной (рис. 1) МСХ реак-
тора и неисправной, оказывается, что КПД на малых значениях iтн отли-
чаются почти в три раза. Остается только определить КПД ГДТ и можно 
делать вывод о состоянии МСХ.  
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При операционном контроле качества работ и приемочном контроле 

на автомобильных дорогах определяют действительные радиусы кривых в 
плане. Электронным тахеометром измеряют прямоугольных координаты  
Хi ,Уi  точек на круговой кривой. 

Уравнение круговой кривой автомобильной дороги  
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Отсюда радиус круговой кривой 
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 Средняя квадратическая ошибка определения радиуса  
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где Хm , Уm  – средние квадратические ошибки измерения прямоуголь-
ных координат точек. 

Прямоугольные координаты i-й точки круговой кривой:  

iiSi lХХ cos .       ,sin iiSi lУУ   

где ХS, УS  – координаты станции S электронного тахеометра, величины по-
стоянные; il – расстояние от станции S до i-й точки на кривой; αi – дирек-
ционный угол направления S-i. 

αi = αS-НК + βi , 
где αS-НК  – дирекционный угол опорного направления, величина постоян-
ная, поэтому i i

m m  ; β i – угол, измеряемый между опорным направле-
нием и направлением на i-ю точку круговой кривой. 

Основными при определении координат Хi, Уi являются ошибки: ,m  

измерения угла β i   и ,lm  измерения расстояния il . Тогда средние квадра-
тические ошибки прямоугольных координат точек: 
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