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Робототехника представляет собой принципиально новую ступень ав-
томатизации различных физических и умственных действий человека. Ее 
цель – заменить человека в большинстве сфер его производственной дея-
тельности, оставив за ним решение лишь творческих задач. Манипуляци-
онным роботом называется техническое устройство, предназначенное для 
воспроизведения рабочих функций рук человека в процессе его трудовой 
деятельности [1]. 

 Что бы манипулятор выполнял необходимую работу, необходимо на 
стадии проектирования решить задачи динамики и кинематики. Прямая за-
дача кинематики манипулятора состоит в определении положений всех 
звеньев по заданным значениям обобщенных координат. Обратная задача 
кинематики манипуляторов состоит в определении обобщенных координат 
по заданному положению захвата [2]. Прямая задача динамики состоит в 
определении обобщенных координат по заданным внешним силам, дейст-
вующим на звенья манипуляторов. Обратная задача динамики состоит в 
определении сил, действующих на звенья манипулятора со стороны при-
водов, по заданному движению рабочего органа или захвата [2].Описанные 
выше задачи можно и нужно моделировать с помощью математического 
аппарата, что позволит найти слабые и сильные стороны. Выстроив алго-
ритм математической модели, построив саму модель, можно провести 
имитацию с помощью программных продуктов из области CAD систем, 
например, Siemens Tecnomatix или Dassault Systemes Delmia. 

 Так же можно выделить задачу алгоритмизации управления роботом. 
Алгоритмом управления назовем совокупность предписаний, определяю-
щих движение захвата для выполнения заданной цели. Алгоритмы могут 
использовать интерполяционные методы, либо с использованием опти-
мальных критериев качества управления [2]. В общем случае все описан-
ное выше можно алгоритмизировать и описать математически. Далее эту 
математическую модель можно сымитировать с помощью ЭВМ для полу-
чения необходимых результатов. 
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Инновационный риск – это вероятность потерь, возникающих при 

вложении предпринимательской фирмой средств в производство новых 
товаров (услуг), которые, возможно, не найдут ожидаемого спроса на рын-
ке. Предпосылками инновационного риска являются следующие факторы: 
внедрение более дешевого метода производства товара или услуг; произ-
водство нового товара или оказание услуги с помощью новой техники и 
технологии;  создание нового товара или оказание услуги на старом обору-
довании; продажа созданного оборудования, которое не соответствует 
техническому уровню, необходимому для производства новых товаров. 
Риски в инновационной деятельности бывают следующих видов: ошибоч-
ный выбор инновационного проекта; необеспеченность инновационного 
проекта достаточным уровнем финансирования; невозможность сбыта ре-
зультата инновационного проекта; необеспеченность ресурсами, необхо-
димыми для реализации инновационного проекта.  

Важнейшим методом снижения рисков инновационной деятельности 
является их страхование, с помощью которого инновационное предпри-
ятие может минимизировать как имущественные, так и многие политиче-
ские, кредитные, коммерческие и производственные риски. Определяя 
стратегии отношений со страховыми компаниями, инновационное пред-
приятие должно хорошо ориентироваться на страховом рынке, выбирая 
наиболее подходящие для конкретной сделки условия страхования, кото-
рые оговариваются в договоре, надежные страховые организации.  

В условиях слабой коммерческой привлекательности страхования 
предпринимательских рисков в инновационной деятельности следует в 
рамках государства обеспечить ряд мер налогового и иного характера, 
стимулирующих как страховщиков, так и страхователей к заключению до-
говоров страхования. Для того, чтобы предприятия чаще прибегали к стра-
ховой защите, необходимы не только более активные действия со стороны 
страховых организаций, но также и содействие со стороны органов госу-
дарственной власти и управления Республики Беларусь. Это предполагает 
наличие действенного государственного страхового надзора за деятельно-
стью страховщиков, а также оказание им с учетом приоритетности для 
страны инновационной деятельности всесторонней государственной под-
держки, активизирующей развитие страхового процесса в этой области. 

  




