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Сегодня большая часть телекоммуникационных компаний разрабаты-

вают и реализуют активную инновационную политику с целью вывода на 

рынок новых товаров и услуг. Основные характеристики современных теле-

коммуникационных инновационных проектов включают: принятие решений 

в режиме реального времени; контроль изменений стратегии; учет кон-

фликтных интересов между участниками. Таким образом, необходимо ис-

пользовать более адаптивные интеллектуальные методы управления, обес-

печивающие возможность приспосабливаться к изменяющимся условиям 

внешней и внутренней среды.  

Для решения данной задачи можно использовать нестационарные мно-

гокомпонентные мультиагентные системы моделирования. Данный термин 

показывает, что в результате изменений состояния рыночной среды система 

адаптируется и осуществляется еѐ перестройка. В соответствии с учетом 

различных изменений можно предложить следующую классификацию муль-

тиагентных систем (рис. 1).  Стационарная мультиагентная система не раз-

деляется на отдельные компоненты. Монотонная мультиагентная система 

строится в случае, когда происходят колебания числа агентов. Вариационная 

мультиагентная система строится в случае формирования для агентов новых 

программ и стандартов поведения. Динамическая мультиагентная система 

используется в случае возникновения изменений всех описанных видов. 
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Рис. 1. Структура модели управления проектами  
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При агрегатировании отечественных и зарубежных колѐсных тракторов 

с плугами наиболее распространена схема работы “правые колѐса в борозде” 
т.е. с несимметричной тяговой нагрузкой. 

При работе трактора по схеме “правые колѐса в борозде”, образованной 

предыдущим проходом плуга, результирующая резR  тягового сопротивления 

плуга, создаѐт отклоняющий момент, который нарушает прямолинейное 
движение агрегата и влечѐт за собой ухудшение технологического процесса 
и увеличение энергозатрат на вспашку.  

Для получения необходимых экспериментальных данных кроме инфор-
мационно-измерительной системы регистрации данных на пахотном агрега-
те должны быть установлены: датчики частоты вращения правого и левого 
задних колес трактора; датчики частоты вращения правого и левого перед-
них колес; датчик частоты вращения путеизмерительного колеса. Также не-
обходимо знать длину проходимого участка агрегатом и время его прохож-
дения, динамический радиус качения задних и передних колес трактора, ко-
личество отметок за один оборот заднего, переднего и путеизмерительного 
колес. 

Обработав полученные экспериментальные данные, последовательно 
рассчитываем: теоретический и действительный путь опыта; теоретическую 
и рабочую скорости агрегата. По известным значениям теоретической и ра-
бочей скоростей движения агрегата определяется буксование каждого из ко-
лѐс трактора. 

Далее по разработанной методике [1] рассчитываются кинематические 
показатели курсовой устойчивости ходовой системы трактора в следующей 
последовательности: радиусы поворота мостов трактора; эксцентриситеты 
центров вращения соответственно переднего и заднего мостов; радиусы по-
ворота колѐс; продольное смещение центра скоростей; углы увода, вызван-
ные продольными сдвигами контактов колѐс с почвой. 

По полученным значениям кинематических показателей курсовой ус-
тойчивости ходовой системы трактора рассчитываются кинематические по-
казатели курсовой устойчивости пахотного агрегата: смещения в горизон-
тальной плоскости шарниров правой и левой тяг механизма навески; угол 
отклонения балки плуга.  
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