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Система бюджетного управления дает наибольший эффект, если она 

построена на основе информационных технологий. В этом случае много-

кратно возрастают возможности оперативной корректировки планов и вне-

сения данных о текущих операциях, анализа планов и результатов их испол-

нения, рассмотрения различных сценариев деятельности организации. Ос-

новные преимущества автоматизации процесса бюджетного управления со-

стоят в следующем:  

– оперативность получения необходимой информации;  

– аналитические возможности;  

– создание единого информационного пространства;  

– активная система оповещения об отклонениях.  

– снижение трудозатрат специалистов на поиск и обработку информа-

ции. 

В настоящее время на отечественном рынке информационных техноло-

гий имеется достаточно широкий выбор программных продуктов, обеспечи-

вающих автоматизацию процесса бюджетного управления. Спектр их функ-

циональных возможностей и стоимостных характеристик может удовлетво-

рить потребности компаний, различающихся как по масштабам, так и видам 

деятельности.  

Постановка процесса бюджетирования складывается из ряда этапов: оп-

ределение финансовой структуры предприятия, выбор видов бюджетов, раз-

работка их форматов, описание технологии бюджетирования и организации 

процесса. Эта работа может быть выполнена специалистами предприятия 

или привлеченными консультантами.  

После того как процесс бюджетирования формализован, можно перехо-

дить к выработке требований к программному продукту и принимать реше-

ние о выборе подходящей автоматизированной системы.  

После приобретения или создания автоматизированной системы необ-

ходимо внедрение системы, настройка программного продукта, обучение 

персонала применению информационных технологий.   

35 
 

УДК 681.5 

ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНАЯ СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ  

РОБОТОМ-СТАНКОМ 

 

Г. А. СЫЗГАНОВ 

Научный руководитель В. П. УМНОВ, канд. техн. наук, доц. 

Федеральное государственное бюджетное образовательное учреждение 

высшего профессионального образования 

«ВЛАДИМИРСКИЙ ГОСУДАРСТВЕННЫЙ УНИВЕРСИТЕТ  

им. А. Г и Н. Г. Столетовых» 

Владимир, Россия 

 

В состав робота-станка (рис. 1) входят следующие основные 

компоненты: технологический контроллер формирования параметров 

обработки; контроллер планирования траектории в пространстве задания; 

нейроконтроллеры инструмента и заготовки, которые компенсируют 

погрешность между действительным и показателями поступающими с 

силомоментного датчика и блока преобразования координат и формируют 

сигнал задания с учетом этих погрешностей; программных регуляторов 

инструмента и заготовки, которые обеспечивают устойчивость и требуемое 

качество удержания рабочего органа манипулятора на программной 

траектории; компенсаторы динамики манипулятора инструмента и 

заготовки, которые превращают манипулятор в идеальный объект, без 

запаздывания; манипуляторов изделия и заготовки; силомоментный датчик и  

инструмент. 
 

 
 

Рис. 1. Структурная схема робота-станка  




