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Тема идентичности и идентификации становится одной из главных 

тем в общественной мысли конца ХХ – начала ХХI вв. Известный амери-

канский футуролог А. Тоффлер писал, что миллионы людей ищут собст-

венную идентичность или терапию, которая облегчает воссоединение их 

личности, чтобы победить хаос, внутреннюю энтропию, сформировать 

собственный порядок. 

Понятие идентичности становится актуальным в современном мире. 

Оно отражает соответствие личного всеобщему, определяет соответствие 

разнообразия универсальному, характеризует состояние принадлежности 

индивида надындивидуальному целому – истории, обществу, культуре. 

Стремление к осмыслению идентичности в современном обществе 

обусловлено усложнением и развитием разнообразия социальных отноше-

ний и формированием мировой культуры; развитием культурного самосоз-

нания; усилением влияния массовой культуры; развитием виртуальности. 

В этой ситуации появляется необходимость осмысления собственного пу-

ти в переходные для развития общества и культуры периоды. Идентич-

ность и проблема кризиса идентичности являются результатом культуры 

позднего модерна (Ю. Хабермас, А. Гидденс, М. Серто). Кризис идентич-

ности обнаруживает себя в различных формах: депрессиях, стремлении 

ухода от реальности, проявлениях избыточной властности, употреблении 

наркотиков, отрицании всех ценностей и идеалов, увлечении мистикой и 

магией, в ксенофобии, конформизме. Кризис индивидуальной идентично-

сти свидетельствует о кризисе общественных систем. В информационную 

эпоху проблемы, связанные с осмыслением социальных и культурных 

идентичностей, умножаются. Встаѐт проблема поиска новой идентично-

сти, когда преодолевается разрыв между практикой постоянных социаль-

ных изменений и внутренняя готовность общества и культуры воспринять 

их. При этом встаѐт ещѐ одна задача – сохранение устойчивости внутрен-

него духовного опыта, тогда процессы идентичности приобретут подлинно 

гуманистический смысл.  
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Одной из задач, решаемых при проектировании манипуляционных 

систем транспортных и технологических роботов, является разработка 

системы статической силомоментной разгрузки. Разработка системы ста-

тической моментной разгрузки в роботах с параллельной кинематикой 

имеет свои особенности, обусловленные стационарным замыканием кине-

матических цепей, требующим учета эффекта взаимовлияния в процессе 

движения.  

Предлагается система статической силомоментной разгрузки, постро-

енная на базе пружинных синусно-косинусных механизмов и дополни-

тельных удерживающих связей. Для некоторого пространственного поло-

жения, принятого за базовое, на первом этапе синтезируются параметры 

системы разгрузки из условия отсутствия взаимодействия между манипу-

ляторами. Определяются структура и геометрические размеры механизмов 

уравновешивания. Ввиду погрешности изготовления и нелинейных эффек-

тов, неучтенных на первом этапе синтеза, может иметь место незначитель-

ная неуравновешенность. Для ее исключения, на втором этапе синтеза, 

предлагается на основании пробных движений определить остаточные мо-

менты неуравновешенности в нескольких точках рабочего диапазона. По-

сле этого следует выполнить интерполяцию или аппроксимацию указан-

ных значений, например, в виде сплайн функции. Разработанная конструк-

ция синусно-косинусного механизма позволяет ввести в закон изменения 

уравновешивающего момента практически любые нелинейные зависимо-

сти. 

Работоспособность, разработанной системы статической моментной 

разгрузки и алгоритм ее синтеза проверены на компьютерной модели ро-

бота-станка РОСТ-300 с использованием пакета SimMechanics и Simulink 

библиотеки Matlab. Результаты моделирования показывают, что статиче-

ский момент, действующий в приводах манипулятора изделия может быть 

уменьшен с 700 Н*м практически до нуля.  

  




