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Технологии компьютерного обучения и различные формы организации 
самостоятельной работы способствуют развитию учебной деятельности у 
студентов, навыков анализа и систематизации знаний, способности творчески 
использовать информацию по различным техническим дисциплинам. 

Научно-исследовательская работа студентов связана с учебно-лабо-
раторной работой и является методом освоения дисциплины «Инженерная 
графика» (и ее раздела по компьютерной графике). 

Инженерная графика – это первая ступень обучения студентов, на 
которой изучаются правила выполнения и оформления конструкторской 
документации.  Формирование устойчивых навыков в черчении является 
важной задачей инженерной графики как учебной дисциплины. 

Целью данной работы является исследование методики выполнения 
заданий по проекционному черчению и графическое построение 
изображений с использованием компьютерной графики в графической 
системе AutoCAD в соответствии с основными правилами и нормами 
оформления/выполнения чертежей, которые установлены Государст-
венными стандартами ЕСКД. 

С помощью двухмерного моделирования можно создать объекты 
поверхностей различной формы (сферы, цилиндра, конуса, тора, призмы и 
пирамиды). Освоение навыков создания изображений геометрических тел,  
а в дальнейшем и сложных деталей методом ортогонального проецирования 
способствует формированию пространственного воображения. Использование 
команд редактирования двухмерных изображений позволяет построить 
сечения, простые и сложные разрезы, удалить скрытые линии и нанести 
размеры на видимые поверхности, провести линии штриховки изображений. 
Овладение методами и приёмами геометрических построений с исполь-
зованием компьютерной графики AutoCAD, а также возможность их 
использования на занятиях, являются одними из основных средств достижения 
качества образования [1]. Использование таких технологий способствует 
улучшению графической подготовки студентов в технических вузах. 
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Идентификация параметров схемы замещения – это процесс, при 

котором посредством воздействия на двигатель определенным образом 
сформированных сигналов напряжения питания определяются активные 
и реактивные сопротивления фаз статора и ротора асинхронного 
электродвигателя. 

Существует большое разнообразие методов и способов проведения 
идентификации параметров схемы замещения асинхронного электро-
двигателя. В нашем случае используется метод, предложенный  
Д. В. Приступой, доработанный и уточненный. 

На основе полученного математического аппарата было разработано 
программное обеспечение на основе кроссплатформенного  
фреймворка QT5. 

В качестве исходных данных являются паспортные данные 
асинхронного электродвигателя.  

Разработанное приложение может работать в двух режимах: 
1) оценивание параметров схемы замещения в режиме off-line (прос-

той расчет без использования дополнительных измерений и вычислений); 
2) непосредственный расчет параметров схемы замещения на основе 

воздействия на двигатель определенным образом сформированных 
сигналов напряжения питания. 

В первом случае при вводе паспортных данных двигателя и выбора 
корректирующих коэффициентов для получения заданных показателей 
качества можно получить приближенные к их истинным значения 
параметров схемы замещения, которые можно использовать при расчетах 
автоматизированного электропривода. 

Основная цель данных задач – идентификация параметров активных 
сопротивлений статора и ротора асинхронного двигателя и их коррекция 
во времени, как наиболее важных при регулировании координат 
электропривода. 

Полученные данные можно использовать при организации 
наблюдателей состояния, а также для организации векторного управления 
преобразователем частоты. 
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