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Выпускаемые на предприятии ОАО «Минский завод колесных 

тягачей» транспортные машины оснащаются гидромеханической передачей 
с шестью ступенями переднего хода, представляющей собой лицензионную 
копию гидромеханической передачи Allison-3060MD.  

Преимуществами данной коробки передач является отсутствие 
одновременных двойных переключений фрикционных элементов                     
и использование планетарных механизмов типа А. 

Однако эта передача имеет ряд существенных недостатков, из которых 
наиболее выраженными являются высокая неравномерность плотности ряда 
передаточных чисел коробки передач, а также сложный механизм 
управления переключением передач. 

Сложность механизма управления переключением передач 
заключается в том, что для переключения передач необходимо 
производить последовательное включение фрикционных муфт, при этом 
поршни, управляющие замыканием фрикционных муфт, гидравлически 
взаимосвязаны. Применение подобной схемы приводит к усложнению 
системы управления, а также к проблемам с включением                    
фрикционных муфт.  

С целью решения вышеуказанных проблем был произведен патентный 
поиск конструкций гидромеханических передач, но найденные 
кинематические схемы не имели значительных преимуществ перед 
используемой схемой, поэтому было принято решение разработать на 
основании данной схемы конструкцию коробки передач, исключающую из 
своего состава сложный механизм управления включением                     
фрикционных муфт. 

Для упрощения механизма управления фрикционными муфтами была 
разработана конструкция гидромеханической коробки передач, в которой 
каждая из фрикционных муфт имеет свой простой поршень, при этом 
перемещение поршней независимо.  

Разработанная конструкция коробки передач обеспечивает 
независимое управление включением фрикционных муфт, что повышает 
надежность и эффективность работы коробки передач и упрощает схему 
управления. Разработанная гидромеханическая коробка передач по 
габаритным размерам отличается от используемой коробки пере-                     
дач незначительно. 
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БУСОДК-01 предназначен для считывания информации с цифровых 

датчиков относительной влажности и температуры в системе оперативного 
дистанционного контроля состояния пенополиуретановой изоляции 
трубопроводов тепловых сетей бесканальной прокладки. Данный блок 
управления имеет компактное исполнение и полностью автономен, а также 
оснащён встроенным источником питания (АКБ). Структурная схема 
БУСОДК-01 представлена на рис. 1. 

 
 

   Рис. 1. Структурная схема БУСОДК-01 
 

Центральный процессор (ЦП) реализован на программно-аппаратном 
комплексе Arduino UNO с 8-разрядным микроконтроллером ATmega328p, 
который осуществляет управление всеми узлами блока. Для задания 
режимов работы на лицевой панели предусмотрен инкрементальный 
энкодер (УВ). Информация о состоянии датчиков системы контроля 
выводится на блок индикации (БИ), выполненный на базе LCD-дисплея 
формата 1602, а также может быть отображена в сервисном программном 
обеспечении на персональном компьютере по средствам USB-интерфейса. 
Уровень заряда аккумуляторной батареи контролируется блоком контроля 
заряда (БКЗ). Блок управления питанием (БУП) предназначен для подачи 
напряжения +12 В на проводник системы контроля (ПСК) в момент обмена 
данными с датчиками по интерфейсу RS-485, формирование которого 
осуществляется преобразователем интерфейсов (ПИ) на микро-                     
схеме MAX3485.  




