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При использовании опорно-маневрового устройства [1] (рис. 1)  
в стесненных условиях хоздворов коммунальных хозяйств возможны три ос-
новных способа изменения направления движения при разворотах. 

 

 
 

Рис. 1. Опорно-маневровое устройство 
 

В первом случае разворот возможно осуществить затормаживанием право-
го или левого колеса трактора. Когда передние колеса будут выведены из кон-
такта с опорной поверхностью, трактор разворачивается на трех колесах – 
опорном и двух задних (рис. 2).  

 

 
 
Рис. 2. Схема разворота трактора с заторможенным левым задним колесом 
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Во втором случае (рис. 3) возможно использование свойства реверсивно-
сти задних колес трактора, когда колеса вращаются в разных направлениях. Это 
обеспечивает разворот трактора на месте. В данном случае радиус поворота с 
использованием опорно-маневрового устройства имеет самое минималь- 
ное значение. 

 

 
 

Рис. 3. Схема разворота трактора при вращении задних колес в разных  
направлениях 

 
В третьем случае (рис. 4) разворот осуществляется задним ходом влево 

при заторможенном правом колесе. 
 

 
 

Рис. 4. Схема разворота трактора при движении задним ходом с заторможенным  
задним колесом 
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