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Естественный радиационный фон представляет собой ионизирующее 

излучение, действующее на человека от природных источников космическо-

го и земного происхождения. В Беларуси естественный радиационный фон 

находится в пределах 0,20 мкЗв/час (20 мкР/ч). 

В ходе измерений  мощности дозы был использован Дозиметр-

радиометр МКС-АТ1125 и задействованы 6 аудиторий уч. корпуса №1 уни-

верситета (по одной  на этаже и в подвале) в течение 12 дней.  

Средняя мощность дозы по дням составила:  

24.04.13 г. – 76,5 нЗв/ч (7,65 мкР/ч); 26.04.13 г. – 76,2 нЗв/ч (7,62 мкР/ч); 

28.04.13 г. – 76,3 нЗв/ч (7,63 мкР/ч); 30.04.13 г. – 77,8 нЗв/ч (7,78 мкР/ч); 

2.05.13 г. – 75,7 нЗв/ч (7,57 мкР/ч). 

После получения результатов  эксперимента  была проанализирована 

зависимость мощности дозы от метеоусловий  и рассчитаны коэффициенты 

корреляции (табл. 1). 
 

Табл. 1. Зависимость мощности дозы от метеоусловий 
 

МД, мкР/ч Относительная влажность; % t, 
 0
C P, кПа 

7,65 48 15 745 

7,62 51 16 745 

7,63 59 13 751 

7,78 40 18 755 

7,57 82 15 750 

Коэффициенты корреляции -0,81 0,70 0,58 
 

Опираясь на полученные коэффициенты корреляции и анализируя ре-

зультаты эксперимента, можно сделать следующие выводы: 

1) между относительной влажностью и мощностью дозы существует 

довольно тесная связь. Чем выше относительная влажность, тем ниже сред-

ний фон; 

2) между температурой воздуха и мощностью дозы также существует 

довольно тесная связь. Чем выше температура воздуха, тем выше средний 

фон; 

3) зависимость между атмосферным давлением и мощностью дозы не 

установлена. Для установления такой зависимости требуются дальнейшие 

исследования.  
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Обычно для решения подобного рода задач используют эвристические 
приближѐнные полиномиальные алгоритмы. Однако эта задача может ре-
шаться и иными методами, такими, как задача линейного программирования, 
приближѐнными полиномиальными алгоритмами и применяя вероятностный 
подход. Для решения поставленной задачи использование точного перебор-
ного алгоритма возможно только при небольших размерностях, поэтому в 
ходе решения был создан эвристический подход с применением точного пе-
реборного алгоритма, который за приемлемое время находит решение, близ-
кое к оптимальному, и при этом легко адаптируется для учета дополнитель-
ных ограничений. 

Выразим постановку задачи с учетом некоторых допущений следую-
щим образом: 

– трехмерным пространством пренебрегаем, высота загружаемых объ-
ектов определяется их максимальной высотой +ΔН; 

– рассматривается двумерное пространство, которое задано двумя пря-
моугольными ломаными; 

– двумерная площадь для заполнения объектами задана линейными 
размерами Vx, Vy; 

– предположим объект загрузки цилиндрической формы, тогда дно за-
гружаемых объектов представлено в виде окружности, равной различным 
значениям диаметра Di цилиндрической части; 

– диаметр цилиндрической части берется максимально возможным с 
учетом погрешности (если это имеет место); 

– загруженная площадь определяется N1…Nk количеством загружае-
мых объектов каждого типа; 

– не возможность кантования, т. е. загружаемые объекты не могут быть 
положены на любой бок, т. е. могут быть повернуты только вдоль верти-
кальной оси; 

– возможность применения системы двухъярусной загрузки с целью 
обеспечения удвоенного числа дополнительных мест. 

Алгоритм решения представляет собой следующие этапы: 
– заполнение объектами дна емкости контейнера происходит в соответ-

ствии с их показателем вместимости; 
– первоначально предпочтительнее заполнение объектами максималь-

ной одинаковой вместимости, однако здесь учитывается наличие загружае-
мых объектов необходимых объемов; 

– процедура заполнения происходит до тех пор, пока незаполненная 
площадь поверхности станет недопустимой для заполнения, т. е. полезная 
площадь значительно превысит техническую, так достигается максимально 
полное заполнение; 

– если выбранное положение загружаемых объектов пересекается с ка-
кой-либо из границ области или другим объектом, то такое расположение 
считается недопустимым; 




