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Разработана конструкция мультипликаторного механизма на основе 

сферической шариковой передачи (СШП) с двухрядным сателлитом [1, 2]. 
Создана параметрическая модель мультипликатора в системе NX, основные 
элементы механизма показаны на рис. 1. 

 

 
 
Рис. 1. Компьютерная модель СШП: 1 – входной вал; 2 – сателлит;  

3, 4 – шарики; 5 – корпус; 6 – выходной вал 
 
Диаметр основной сферы (поверхности расположения траекторий центров 

масс шариков) принимался равным 60 мм, коэффициент мультипликации – 25.  
В модели тела качения заменялись сферическими выступами, динамический 
коэффициент трения в 3D-контактах шариков и беговых дорожек был задан 
f = 0,1. При этом средний КПД СШП составил 0,89. Это свидетельствует о 
целесообразности применения СШП для создания мультипликаторов. 
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