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Комбинированный инструмент применяется для увеличения диаметров 

цилиндрических отверстий, а также с последующим их раскатыванием для 

упрочнения с целью повышения их точности и чистоты поверхности, полу-

чения отверстий заданного профиля. Предназначен для предварительной и 

окончательной обработки отверстий с полями допуска по 6–11-му квалите-

там и с параметром шероховатости поверхности Ra = 6,3...0,1 мкм. Предна-

значен для использования на станках сверлильной и токарной группы.  

 

 
Рис. 1. Конструкция комбинированного магнитно-динамического раскатника 
 

На рис. 1 представлена конструкция комбинированного инструмента, 

который содержит: 1 – гайку специальную; 2 – щёчки; 3 – обойму;  4 – 

уплотнительное кольцо; 5 – режущую головку; 6 – прихват; 7 – винт; 8 – 

твердосплавную режущую пластину; 9 – винт; 10 – фетровую втулку; 11 – 

деформирующие элементы (шары); 12 – источник магнитного поля (посто-

янный магнит); 13 – конус Морзе. 

Обработка данным инструментом аналогична обработке с применени-

ем конструкции комбинированного магнитно-динамического раскатника 

для станков фрезерной группы.  
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Устройство удаленного мониторинга (УУМ) предназначено для 

контроля состояния узлов и агрегатов технологического оборудования в 

режиме реального времени, а также по истории значений параметров в 

прошлом. УУМ разработано в первую очередь для работы в составе 

электрооборудования большегрузного карьерного транспорта производства 

компании «БЕЛАЗ-ХОЛДИНГ», однако устройство может 

эксплуатироваться как в другом автомобильном транспорте, так и в 

стационарном технологическом оборудовании (станки, автоматические 

линии и т.п.). Конструктивно УУМ выполнено в виде законченного блока с 

разъемами для подключения питания, CAN шин данных и внешних антенн. 

В алюминиевом корпусе, обеспечивающем степень защиты IP54, 

размещены две печатные платы с электронными компонентами устройства: 

вычислительный модуль и модуль связи. Вычислительный модуль 

базируется на высокопроизводительном двухъядерном ARM 

микропроцессоре iMX.6D. Модуль связи содержит: приемопередатчик GSM 

сети; приемник GPS/ГЛОНАСС; приемопередатчик Wi-Fi; разъемы для 

подключения SD- карты памяти, USB программатора и отладчика, CAN шин 

данных оборудования. 

УУМ имеет возможность подключения к двум изолированным сетям 

передачи данных в оборудовании по протоколу CAN 2.0. После включения 

устройство считывает все данные, передаваемые по CAN шинам, и 

сохраняет их в ПЗУ в сжатом виде вместе с данными о местоположении 

устройства. Встроенное ПЗУ обеспечивает хранение данных возрастом до 

20 суток при непрерывной работе оборудования. Данные о состоянии 

технологического оборудования по запросу технического персонала 

передаются на головной сервер системы удаленного мониторинга с 

использованием GSM сетей. Доступ к накопленным данным возможен так 

же через Wi-Fi сеть при нахождении специалиста в непосредственной 

близости от оборудования. 

Разработанное для УУМ программное обеспечение функционирует под 

управлением специально сконфигурированного дистрибутива операционной 

системы Linux и состоит из программы сбора данных и драйвера CAN сети. 

  




