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В современных условиях хозяйствования любое предприятие стремит-

ся повысить эффективность своей деятельности. Прочность положения 

предприятия на рынке во многом определяется конкурентоспособностью 

выпускаемой продукции. Поэтому целью данной работы является оценка 

конкурентоспособности предприятия, а также поиск и обоснование путей ее 

повышения на примере ОАО «Могилевский завод «Электродвигатель». 

Для выбора оцениваемой продукции применялся АВС-анализ и по-

строение стратегической матрицы БКГ. Следующий шаг – выбор критери-

ев, по которым оценивалась конкурентоспособность, при этом применялся 

ряд методов, как аналитических, так и графических для обеспечения ком-

плексной оценки и определения проблемных показателей. 

Применение вышеуказанного подхода позволяет определить и обосно-

вать направление совершенствования технологии производства электродви-

гателей, связанное с повышением класса энергоэффективности (до IE2 и 

IE3). Для этого необходимо провести замену оборудования и оснастки на 

более совершенные, позволяющие освоить производство новой серии элек-

тродвигателей, отвечающих требованиям рынка. 

С помощью данных методов также были определены мероприятия, 

позволяющие повысить уровень конкурентоспособности продукции: 

– снижение себестоимости товарной продукции за счет повышения 

технического уровня производства, улучшения организации производства и 

труда, изменения объема и структуры продукции, а также проведения ме-

роприятий по энергосбережению; 

– развитие товаропроводящей сети, т. е. расширение сети филиалов 

торговых домов, увеличение количества дилеров. 

Применение новой технологии приведет к росту уровня конкуренто-

способности продукции, в результате чего ожидается увеличение потреби-

тельского спроса. Следовательно, в производственной программе необхо-

димо предусмотреть корректировку объемов производства конкурентоспо-

собной продукции, что в дальнейшем позволит получить большую прибыль 

от реализации продукции, улучшить финансовое положение, а также повы-

сить уровень конкурентоспособности предприятия в целом. 

  

185 

УДК 621.9 

КИНЕМАТИЧЕСКИЙ АНАЛИЗ МЕХАНИЗМА ПОПЕРЕЧНО-

СТРОГАЛЬНОГО СТАНКА 

 

А. С. САПРАНКОВ, А. А. КУНАНЕЦ 

Научный руководитель А. Е. НАУМЕНКО, канд. техн. наук 

БЕЛОРУССКО-РОССИЙСКИЙ УНИВЕРСИТЕТ 

 

Кинематический анализ механизмов выполняется в рамках эскизного 

проекта при разработке нового изделия и может быть осуществлен графи-

ческим, графоаналитическим и аналитическим способом. В настоящее вре-

мя получил преимущественное распространение аналитический способ, в 

рамках которого кинематические параметры каждого звена механизма опи-

сываются математическими зависимостями. Графический и графоаналити-

ческий способы на практике в настоящее не нашли широкого распростра-

нения из-за сравнительно больших значений погрешностей, неизбежных 

при выполнении анализа. 

Вместе с описанными выше способами кинематического анализа с раз-

витием компьютерных технологий появилась возможность проведения ки-

нематического анализа методом компьютерного моделирования с помощью 

таких программных продуктов как: Adams, Simens NX, RecurDyn. 

Целью работы было проведение кинематического анализа привода, со-

стоящего из простейших механизмов различных типов в программном при-

ложении RecurDyn. В качестве объекта исследования был принят привод 

поперечно-строгального станка, показанный на рис. 1. 

Работает рассматриваемый привод следующим образом.  

Входной вал двигателя соединен с солнечным колесом Z1 планетарного 

зубчатого механизма. От солнечного колеса посредством сателлитов Z2, Z3 

и опорного колеса Z4 движение передается на водило h и далее через зубча-

тый ряд (колеса Z5 и Z6) на кривошип рычажного механизма КР, выходным 

звеном которого является ползун П. На валу водила h также расположен ку-

лачок К, приводящий в движение роликовый толкатель Т. 

Для кинематического анализа способом компьютерного моделирова-

ния создана объемная твердотельная модель механизма, состоящая из 

вспомогательных и основных звеньев. Для взаимодействия звеньев между 

собой на них были наложены ограничения: жесткие связи, вращательные и 

поступательные кинематические пары (шарниры), а также контакты зубьев 

зубчатых зацеплений и контакт ролика толкателя с кулачком. 

 

 




