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Углепластиковые стержни используют для изготовления армирующих 
каркасов и в качестве нагревательных элементов. Промышленно выпус-
каемые пултрузионные установки рассчитаны на производство изделий 
среднего диаметра из текстильных видов волокон с применением эпоксид-
ных связующих и не пригодны для производства углепластиковых стерж-
ней малого диаметра 1,2 мм из легкоповреждаемого углеродного жгута с
применением высокомолекулярных связующих.

Целью исследований являлось изучение этапов технологического 
процесса (ТП) изготовления стержней для определения требований к обо-
рудованию, реализующему ТП, диапазонов варьирования и способов кон-
троля технологических параметров, автоматизации и повышения стабиль-
ности ТП, снижения отходов производства.

Для определения рациональных параметров пултрузии углепластико-
вых стержней и контролируемых параметров проведены исследования 
технологических этапов. Изучен процесс пропитки–отжима жгутов угле-
водсодержащим связующим, определены оказывающие влияние на про-
цесс. Исследования сушки полуфабриката показали, что наиболее эффек-
тивно вести разогрев полуфабриката пропусканием электрического тока по 
углеродным жгутам безопасного напряжения. Получены закономерности 
формования сечения стержня, определены параметры и место расположе-
ния формующих фильер. Обоснована рациональность применения, в каче-
стве тянущего устройства, приводной бобины для намотки на нее полу-
ченных стержней.

Анализ факторов оказывающих влияние на сопротивление прохожде-
нию полуфабриката через фильеры показал взаимосвязь сопротивления на 
фильере с параметрами, отражающими стабильность этапов процесса.
Экспериментально подтверждена возможность контроля стабильности 
пултрузионного процесса по усилиям на фильерах.

Разработана система логического управления работой пултрузионной 
установки, сигнализирующая о приближении параметров процесса к кри-
тическим значениям, а, при необходимости, блокирующая отдельные эта-
пы для сохранения целостности полуфабриката и повторного запуска. Вы-
сокая маневренность ТП достигнута за счет безинерционной технологии 
реализации этапов процесса, позволившая сократить количество отходов 
сырья. Применение энергосберегающих технологий сократило в 6 раз 
энергопотребление установки.
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«Редукторы и мотор–редукторы общего назначения. Допустимые уровни 
шума». 

Измерительная поверхность повторяла контур приводного мотор-
барабана на расстоянии 1 м от него. Количество точек измерения 
принималось равным пяти. Для измерения использовался измеритель шума 
и вибрации ВШВ-003.  

Измерения проводились при нагрузке на приводном барабане 
T=90 Нм и его частоте вращения n=20 мин-1. До проведения измерений 
приводной мотор-барабан прошел наработку в течение 120 часов.

По результатам измерений октавных уровней звукового давления L в
диапазоне f=63…8000 Гц, вычислялись октавные уровни звуковой 
мощности LP, дБ.

В табл. приведены значения уровня звуковой мощности в октавных 
полосах, полученные в результате измерений в сравнении с их 
допустимыми значениями для постоянных рабочих зон в
производственных помещениях по ГОСТ 12.1.003–83 «Шум. Общие 
требования безопасности», а также с аналогичным показателем 
планетарно-зубчатого мотор-редуктора согласно ОСТ 489-5-89, который 
по выполняемой функции наиболее близок к приводному мотор-барабану 
конвейера со встроенным ИВ.

Табл. Результаты измерения шумового поля приводного мотор-барабана 
Уровни звуковой мощности LP, дБ в октавных полосах 
со средними частотами в f, Гц 
63 125 250 500 1000 2000 4000 8000 

Приводной мотор-
барабан 

78 74 84 83 76 71 63 60 

Планетарно-зубчатый 
мотор-редуктор 

67 70 73 76 78 72 67 65 

Допустимые значения 99 92 86 83 80 78 76 74 

Анализ полученных результатов показывает, что уровень звуковой 
мощности, генерируемый приводным мотор-барабаном со встроенным ИВ 
меньше допустимого значения на 2-21 ДБ в зависимости от октавной 
частоты. В диапазоне октавных частот 63-500 Гц уровень звуковой 
мощности больше на 4-11 ДБ аналогичного показателя планетарно-
зубчатого мотор-редуктора, а в диапазоне октавных частот 1000-8000 Гц 
он меньше на 1-5 ДБ.

При работе приводного мотор-барабана с ИВ с эксцентриковыми 
МСХ фрикционного типа с увеличением частоты f с 63 до 8000 Гц 
наблюдается падение уровня звуковой мощности приблизительно на 24 %. 




