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Каждый из нас пользуется сейчас общественным транспортом. У нас 

возникает потребность узнать время прибытия нужного нам автобуса. 
Смартфоны сейчас обрели огромную популярность, они имеются почти у 
каждого жителя города. Поэтому было решено начать разработку именно 
мобильного приложения. Целевой платформой была выбрана платформа 
Android, т. к. она является наиболее популярной среди пользователей 
смартфонов. Приложение рассчитано на охват как можно большего количе-
ства пользователей, поэтому поддерживает версии Android начиная с 2.0.  

Для разработки использовали новый, развивающийся фреймворк 
Xamarin. Он позволяет разрабатывать кроссплатформенные приложения 
для мобильных устройств, используя все возможности языка программиро-
вания C#. При использовании Xamarin мы также имеем полный доступ ко 
всем возможностям SDK платформы и родному механизму создания поль-
зовательского интерфейса (UI). Для разработки была использована библио-
тека классов Xamarin.Android, предоставляющая доступ к Android SDK. 

Интерфейс приложения не перегружен лишними элементами. При за-
пуске приложения пользователь сразу попадает на карту нашего города, где 
может увидеть все остановки города и выбрать необходимые для своего 
маршрута. Для перехода к расписанию создано боковое слайд-меню, вы-
двигаемое свайпом по экрану с левого края направо. Другой раздел прило-
жения представлен списком городского транспорта с указанием номера 
транспорта и начальной и конечной остановок. При выборе необходимого 
транспорта мы попадаем на полный список остановок с указанием ближай-
шего времени прибытия этого транспорта. 

Для построения оптимального маршрута между остановками был вы-
бран алгоритм Дейкстры. Он является одним из наиболее эффективных ал-
горитмов решения задачи о кратчайшем пути. В общем случае этот метод 
основан на приписывании вершинам временных пометок, причем пометка 
вершины дает верхнюю границу длины пути от некоторой вершины S к 
рассматриваемой вершине. Эти пометки постепенно уменьшаются с помо-
щью некоторой итерационной процедуры, и на каждом шаге итерации 
только одна из временных пометок становится постоянной. Последнее ука-
зывает на то, что пометка уже не является верхней границей, а дает точную 
длину кратчайшего пути от S к рассматриваемой вершине. 

В будущем планируется выпуск приложения в Play Market. Также воз-
можен перенос приложения на мобильныe платформы IOS и Windows 
Phone.   
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Для количественной оценки степени увлажнения и температуры пено-

полиуретановой (ППУ) изоляции трубопроводов тепловых сетей предлага-

ется использовать цифровые датчики температуры и влажности, устанавли-

ваемые в слое ППУ изоляции по всей длине трубопровода. 

Разработана система оперативного дистанционного контроля состоя-

ния изоляции конструктивно включающая: цифровые датчики влажности; 

блок управления (БУ), осуществляющий опрос датчиков;  проводники си-

стемы контроля, соединяющие ЦДВ и БУ; персональный компьютер, на ко-

торый по GSM связи поступает информация о состоянии каждого датчика. 

ЦДВ представляет собой устройство, смонтированное на одной печат-

ной плате и заключённое в термо- и влагостойкий корпус. ЦДВ располага-

ют в слое ППУ изоляции труб, фасонных изделий на этапе производства и 

монтажа стыков. Основой ЦДВ является серийный датчик SHT21 (Швейца-

рия) с цифровым выходом в SMD исполнении, имеющий непосредственный 

контакт чувствительной области с ППУ изоляцией трубопровода. В одном 

корпусе интегрированы датчик температуры и влажности с точностью из-

мерения ± 0,3 % и ± 2 % соответственно. Считывание информации с датчи-

ка влажности и температуры осуществляется контроллером, выполненным 

на микроконтроллере ATTINY25 серии AVR по протоколу I
2
C. 

Центральный процессор (ЦП) в составе БУ, выполнен на базе микро-

контроллера ATmega2560 и осуществляет управление всеми элементами 

системы, питание процессора, модуля беспроводной связи (GSM), а также 

датчиков (ЦДВ). Питание производится от аккумуляторной батареи (АКБ), 

подключенной через стабилизатор напряжения (СН). Уровень заряда АКБ 

контролируется микросхемой со встроенным индикатором заряда (ИЗ). Мо-

дуль GSM обеспечивает информирование операторов о состоянии трубо-

проводов путём отправки SMS сообщений на ЭВМ, установленном в дис-

петчерском пункте. БУ может подключаться к ЭВМ посредствам USB. 

Проводники системы контроля (ПСК) служат для питания ЦДВ и пе-

редачи данных с ЦДВ на блок управления (БУ). ПСК содержит четыре жи-

лы: двухпроводную шину питания +5 В, шину синхронизации контроллеров 

и шину передачи данных.   




