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БЕЛОРУССКО-РОССИЙСКИЙ УНИВЕРСИТЕТ 

 

Розничный товарооборот – это важнейший показатель торгового пред-

приятия, от которого зависит объем валового дохода и прибыли. 

Анализируя розничный товарооборот Краснопольского райпо, можно 

сделать следующие выводы: 

– в период 2010-2011 гг. наблюдается рост товарооборота предприятия, 

однако, фактические показатели отличаются от планируемых;  

– торговое предприятие не выполнило план розничного товарооборота 

по кварталам и в целом за год;  

– всего из 44 учитываемых групп товаров темпы роста розничного това-

рооборота снижены по 8 группам товаров; 

– на рост розничного товарооборота влияние оказали такие показатели, 

как продолжительность рабочего дня торгово-оперативного персонала 

(498,88 млн р.); среднечасовая выработка (15608,62 млн р.); среднегодовая 

стоимость основных средств (8574,96 млн р.); фондоотдача основных 

средств (6891,74 млн р.); товарооборот на 1 кв.м торговой площади 

(16702,91 млн р.); среднегодовая стоимость оборотных средств (11055,22 

млн р.); средний товарный запас (13188,77 млн р.). 

При прогнозировании розничного товарооборота Краснопольским рай-

по игнорируется сопоставимость цен. Используя метод криволинейного вы-

равнивания по фактическим данным об объеме розничного товарооборота 

предприятия за последние 5 лет, подобраны четыре уравнения связи: линей-

ная, степенная, экспоненциальная (простая), гиперболическая кривая II типа. 

Наибольшая  положительная корреляция наблюдается при использовании 

гиперболической кривой II типа. Прогнозируемое значение розничного то-

варооборота на 2012 г. составляет 54384,67 млн р. 

Прогнозирование розничного товарооборота на 2012 г. по модели Брау-

на в сопоставимых ценах составляет 46932,10 млн р., верхняя граница про-

гноза – 63093,45 млн р., нижняя граница прогноза – 30770,75 млн р. 

В качестве основной рекомендации по увеличению товарооборота 

Краснопольского райпо можно предложить применение кластерного анализа 

для разделения магазинов на однородные группы и разработки конкретных 

рекомендаций для каждой группы магазинов по увеличению товарооборота. 
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Дополненная реальность – технологии, позволяющие дополнять изо-

бражение реальных объектов различными объектами компьютерной графи-
ки, а также совмещать изображения, полученные от разных источников: ви-
деокамер, тепловизоров, спектрометров и т.д. В отличие от «виртуальной ре-
альности», которая предполагает полностью искусственный синтезирован-
ный мир, дополненная реальность внедряет синтезированные объекты в ес-
тественные видеосцены.  

Системы дополненной реальности должны получать информацию об 
окружающей среде, на основе которой строятся виртуальные объекты. Каж-
дая из таких систем обладает определенным набором сенсоров для опреде-
ления позиции и ориентации реального объекта (например, руки, головы или 
специального устройства) в виртуальной среде.  

Принцип работы предлагаемого устройства ввода для взаимодействия с 
трехмерными пользовательскими интерфейсами основан на применении 
электромеханических (MEMS) сенсоров, а именно: акселерометров, гиро-
скопов и магнитных компасов. MEMS гироскоп содержит подвижную часть, 
которая отклоняется при повороте в магнитном поле датчика. При возникно-
вении вращения вокруг оси, которая перпендикулярно проходит через эту 
плоскость, возникает сила Кориолиса, позволяющая измерить изменение ем-
кости этой конструкции и определить силу. Сила Кориолиса, зависит от уг-
ловой скорости вращения. На выходе предлагаемого устройства получаем не 
углы, а угловые скорости. Для получения угла, необходимо выполнить ин-
тегрирование. Устройство можно двигать с ускорением a. Соответственно, 
акселерометр измеряет вектор (g-a), причем в проекции на локальную сис-
тему координат устройства. Магнитный компас позволяет измерить напря-
женность магнитного поля и направление вектора, ортогонального ускоре-
нию свободного падения. Используя все три датчика, можно определить три 
координаты расположения и три угла, задающие ориентацию предмета в 
пространстве без накопления ошибки.  

Разработанное устройство можно применять в биомеханике и иденти-
фикации по клавиатурному почерку. При закреплении этих сенсоров на руке 
можно отслеживать достаточно точно ее движения, учитывая все биомеха-
нические степени свободы. Что касается пальцев, то здесь углы поворота бу-
дут уже учтены и останется отследить только перемещение кончиков паль-
цев относительно кисти. К плюсам подобной разработки можно отнести низ-
кую стоимость, малые габариты и высокую точность.  




