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Республика Беларусь не располагает крупными запасами топливно-

энергетических ресурсов (ТЭР). Лишь 15 % потребности страны в энергети-

ческих ресурсах покрываются за счѐт собственных источников, остальные 85 

% импортируются. Данное обстоятельство ставит Беларусь в положение за-

висимой страны от поставщиков ТЭР, притом, что в последние годы наблю-

дается стабильный рост цен на данные виды ресурсов. Для нашей страны 

чрезвычайно важно включать в топливно-энергетический баланс вторичные 

энергоресурсы и возобновляемые источники энергии, одним из которых яв-

ляется ветер.  

Развитию ветроэнергетики в Беларуси способствуют государственные 

программы и планы, направленные на стимулирование использования во-

зобновляемых источников энергии. Для внедрения концепции ветроэнерге-

тики на практике в республике есть бесплатный ветер, благоприятные кли-

матические предпосылки и грамотные люди. 

Как и любая отрасль хозяйствования, ветроэнергетика, должна обладать 

тремя обязательными компонентами, обеспечивающими ее функционирова-

ние: ветроэнергетическими ресурсами, ветроэнергетическим оборудованием 

и развитой ветротехнической инфраструктурой.  

В настоящее время в Беларуси уже построено 20 (ВЭУ), 13 из которых 

действующие. Согласно национальной программе развития местных и во-

зобновляемых энергоисточников за текущее пятилетие в Беларуси планиру-

ется построить до 224 ветроустановок суммарной мощностью                        

440–460 МВт. Осуществить эти проекты планируется, в том числе, за счет 

иностранных инвестиций. 

Таким образом, начав масштабное использование энергии ветра, Рес-

публика Беларусь может полностью обеспечить себя электроэнергией, что, 

безусловно, положительно скажется на укреплении независимости страны. 

Окупаемость ветроагрегатов составляет порядка пяти лет, при их среднем 

сроке эксплуатации равном двадцати годам. К тому же это приведет к созда-

нию новых рабочих мест более-менее равномерно распределенных по терри-

тории страны. 
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Рис. 1. Схема пневматического следящего преобразователя: 1 – камера изме-

рительная; 2 – камера противодавления; 3 – мембрана гибкая; 4 – дроссель проти-

водавления; 5 – шток подвижный; 6 – сильфоны; 7 – дроссель входной; 8 – дрос-

сель выходной; 9 – изделие; 10 – шток полый с отверстиями 
 

В результате экспериментальных исследований установлено, что по-
грешность от нелинейности бесконтактного пневматического следящего 
преобразователя в диапазоне 1,2·10

-3
 м не превышает 0,5 %, а по быстродей-

ствию и диапазону измерения он в десять раз превышает типовые пневмати-
ческие преобразователи с неподвижным измерительным дросселем. Время 
реакции БПСП определяется чувствительностью Kh, эффективной площадью 
fэ упругих элементов и их жесткостью k0, массой m0 подвижных элементов. 
Например, уменьшение жесткости увеличивает чувствительность, что может 
привести к потере устойчивости и необходимости дополнительного демпфи-
рования. С уменьшением в БПСП объема измерительной камеры и диаметра 
отверстия входного дросселя расширяется полоса пропускания. Изменение 
объема измерительной камеры не оказывает существенного влияния на чув-
ствительность. 

Повышение быстродействия БПСП объясняется уменьшением величи-
ны входного сигнала, поступающего на вход преобразователя. С неподвиж-
ным измерительным дросселем представляет собой изменение зазора между 
торцом измерительного дросселя и поверхностью контролируемого размера, 
что вызывает значительное изменение давления в измерительной камере. В 
режиме слежения входной сигнал уменьшается, например, при уменьшении 
размера изделия, за счет перемещения штока и жестко связанного с ним из-
мерительного дросселя. Это вызовет более высокую скорость изменения 
давления воздуха в измерительной камере и поддержание его на заданном 
уровне Рu, соответствующему начальному зазору hх между торцами измери-
тельного дросселя и поверхностью контролируемого изделия. 

Определяющим при выборе схемы и параметров БПСП является макси-
мальное значение амплитуды динамической погрешности, которая для экс-
периментального образца при выбранных параметрах составила 1,08·10

-6
 м.  




