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МАТРИЦА КОМПЕТЕНЦИЙ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ Магистратуры 

Направления подготовки: МЕХАТРОНИКА И РОБОТОТЕХНИКА 

Профиль: Промышленная и мобильная робототехника 
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1 2 3 4 5 6 7 8 

Б.1 Дисциплины (модули) 

Б.1.О Обязательная часть 

Б.1.О.1 Научные и инженерные методы в мехатронике и робототехнике      + 

Б.1.О.2 Современные методы управления в робототехнике и мехатронике       

Б.1.О.3 Теория оптимизации +      

Б.1.О.4 Профессиональный иностранный язык    +   

Б.1.О.5 Информационные системы в робототехнике    +   

Б.1.О.6 Проектное управление  + +    

Б.1.О.7 Философские проблемы науки и техники +    + + 
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1 2 3 4 5 6 7 8 

Б.1.О.8 Исследование и моделирование мехатронных и робототехнических систем +      

Б.1.О.9 Управление персоналом   +    

Б.1.О.10 Основы теории планирования эксперимента  +     

Б.1.О.11 Модуль "Системы искусственного интеллекта"       

Б.1.О.11.1 Искусственный интеллект в робототехнике       

Б.1.О.11.2 Искусственный интеллект с нечеткой логикой в мехатронике и робототехнике       

Б.1.О.12 Сенсорные и управляющие системы роботов       

Б.1.О.13 Программирование промышленных робототехнических систем       

 Элективные дисциплины       

Б.1.О.14 
Промышленная робототехника / 

Компьютерные технологии в области автоматизации и управления 
      

Б.1.О.15 Спец. главы механики / Адаптивные мехатронные системы       

        

Б.1.В Часть Блока 1, формируемая участниками образовательных отношений 

Б.1.В.1 Мобильная промышленная робототехника       

Б.1.В.2 Системы автоматизированного проектирования и производства       

Б.1.В.3 Автономные мобильные роботы       

Б.1.В.4 Программирование обработки сложных поверхностей на станках с ЧПУ       

Б.2 Блок 2 Практика 

Б.2.О Обязательная часть 

Б.2.О.1 Ознакомительная практика      + 

 Производственная практика       

Б.2.О.2 Научно-исследовательская работа       

Б.2.П Часть Блока 2, формируемая участниками образовательных отношений 

 Производственная практика 

Б.2.П.1 Технологическая (проектно-технологическая)      + 

Б.2.П.2 Преддипломная практика       

Б3 Блок 3 Государственная итоговая аттестация» 

 
Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификацион-

ной работы 
+ + + + + + 
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 

Б.1 Дисциплины (модули) 

Б.1.О Обязательная часть 

Б.1.О.1 
Научные и инженерные методы в 

мехатронике и робототехнике 
  +   +       +  

Б.1.О.2 
Современные методы управления 

в робототехнике и мехатронике 
        +  +    

Б.1.О.3 Теория оптимизации +  +   +   +      
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 

Б.1.О.4 
Профессиональный иностранный 

язык 
              

Б.1.О.5 
Информационные системы в ро-

бототехнике 
   +  +         

Б.1.О.6 Проектное управление       + +       

Б.1.О.7 
Философские проблемы науки и 

техники 
  +            

Б.1.О.8 

Исследование и моделирование 

мехатронных и робототехниче-

ских систем 

 +   +       + +  

Б.1.О.9 Управление персоналом        +  +     

Б.1.О.10 
Основы теории планирования 

эксперимента 
+ +          + +  

Б.1.О.11 
Модуль "Системы искусственного 

интеллекта" 
              

Б.1.О.11.

1 

Искусственный интеллект в робо-

тотехнике 
             + 

Б.1.О.11.

2 

Искусственный интеллект с нечет-

кой логикой в мехатронике и ро-

бототехнике 

             + 

Б.1.О.12 

Сенсорные и управляющие си-

стемы роботов 

 

 

           +   

Б.1.О.13 
Программирование промышлен-

ных робототехнических систем 
          + +   

 Элективные дисциплины 

Б.1.О.14 

Промышленная робототехника / 

Компьютерные технологии в об-

ласти автоматизации и управления 

     /+ +/   +/ /+    

Б.1.О.15 
Спец. главы механики / Адаптив-

ные мехатронные системы 
+          /+    

Б.1.В 
Часть Блока 1, формируемая участниками образовательных отношений 
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 

Б.1.В.1 
Мобильная промышленная робо-

тотехника 
              

Б.1.В.2 
Системы автоматизированного 

проектирования и производства 
              

Б.1.В.3 
Автономные мобильные роботы 

 
              

Б.1.В.4 

Программирование обработки 

сложных поверхностей на стан-

ках с ЧПУ 

              

Б.2 Блок 2 Практика 

Б.2.О Обязательная часть 

Б.2.О.1 Ознакомительная практика  +             

Производственная практика 

Б.2.О.2 Научно-исследовательская работа              + 

Б.2.П Часть Блока 2, формируемая участниками образовательных отношений 

 Производственная практика 

Б.2.П.1 
Технологическая (проектно-

технологическая) 
              

Б.2.П.2 Преддипломная практика               

Б3 Блок 3 Государственная итоговая аттестация» 

 

Выполнение, подготовка к проце-

дуре защиты и защита выпускной 

квалификационной работы 

+ + + + + + + + + + + + + + 
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№ п/п 
Наименование дисциплин (модулей) 

в соответствии с учебным планом 

профессиональные компетенции 

С
п

о
со

б
ен

 о
п

р
ед

ел
я
ть

 с
тр

ат
ег

и
ю

, 
р

еш
ат

ь
 з

ад
ач

и
 р

аз
в
и

ти
я
 м

ех
ан

и
за

-
ц

и
и

 и
 а

в
то

м
ат

и
за

ц
и

и
 т

ех
н

о
л

о
ги

ч
ес

к
и

х
 п

р
о

ц
ес

со
в
 м

ех
ан

о
сб

о
р

о
ч

н
о

го
 

п
р

о
и

зв
о

д
ст

в
а,

 у
п

р
ав

л
е
н

и
е 

п
р

о
ц

ес
са

м
и

 и
 д

ея
те

л
ь
н

о
ст

ь
ю

, 
в
 т

о
м

 ч
и

сл
е
 

и
н

н
о

в
ац

и
о

н
н

о
й

, 
р

аз
р

аб
ат

ы
в
ат

ь
 

н
о

в
ы

е
 

м
ет

о
д

ы
, 

те
х

н
о

л
о

ги
и

 
с
и

ст
ем

 
м

ех
ан

и
за

ц
и

и
 и

 а
в
то

м
ат

и
за

ц
и

и
 п

р
о

и
зв

о
д

ст
в
, 

п
р

и
н

и
м

ат
ь
 р

еш
ен

и
я
 н

а 
у

р
о

в
н

е 
о

р
га

н
и

за
ц

и
й

 и
л

и
 к

р
у

п
н

ы
х

 п
о

д
р

аз
д

ел
е
н

и
й

 (
П

К
-1

) 

С
п

о
со

б
ен

 
о

су
щ

ес
тв

л
я
ть

 
те

х
н

и
ч

ес
к
о

е,
 

эк
о

н
о

м
и

ч
ес

к
о

е 
и

 
п

р
ав

о
в
о

е
 

о
б

ес
п

еч
ен

и
е 

р
аб

о
т 

п
о

 п
р

о
е
к
ти

р
о

в
ан

и
ю

 д
ет

ск
о

й
 и

 о
б

р
аз

о
в
ат

ел
ь
н

о
й

 
р

о
б

о
то

те
х

н
и

к
и

 (
П

К
-2

) 

С
п

о
со

б
ен

 о
су

щ
ес

тв
л
я
ть

 р
у

к
о

в
о

д
ст

в
о

 р
аб

о
та

м
и

 п
о

 п
р

о
ек

ти
р

о
в
ан

и
ю

 
д

ет
ск

о
й

 и
 о

б
р

аз
о

в
ат

ел
ь
н

о
й

 р
о

б
о

то
те

х
н

и
к
и

 (
П

К
-3

) 

С
п

о
со

б
ен

 
п

р
о

в
о

д
и

ть
 

н
ау

ч
н

о
-и

сс
л
ед

о
в
а
те

л
ь
с
к
и

е
 

и
 

о
п

ы
тн

о
-

к
о

н
ст

р
у

к
то

р
ск

и
е 

р
аб

о
ты

 (
П

К
-4

) 

С
п

о
со

б
ен

 о
су

щ
ес

тв
л
я
ть

 о
р

га
н

и
за

ц
и

о
н

н
о

е,
 м

ат
ер

и
ал

ь
н

о
е 

и
 д

о
к
у

м
ен

-
та

ц
и

о
н

н
о

е 
о

б
ес

п
еч

ен
и

е 
те

х
н

и
ч

ес
к
о

го
 

о
б

сл
у

ж
и

в
а
н

и
я
, 

п
л
а
н

о
в
о

го
 

и
 

н
еп

л
ан

о
в
о

го
 р

ем
о

н
та

 Г
П

С
 в

 м
аш

и
н

о
ст

р
о

ен
и

и
 (

П
К

-5
) 

С
п

о
со

б
ен

 р
аз

р
аб

ат
ы

в
а
ть

 а
р

х
и

те
к
ту

р
у

 г
и

б
к
и

х
 п

р
о

и
зв

о
д

ст
в
ен

н
ы

х
 с

и
-

ст
ем

 в
 м

аш
и

н
о

ст
р

о
ен

и
и

 (
П

К
-6

) 

 

1 2 3 4 5 6 7 8 

Б.1 Дисциплины (модули) 

Б.1.О Обязательная часть 

Б.1.О.1 Научные и инженерные методы в мехатронике и робототехнике  + +    

Б.1.О.2 Современные методы управления в робототехнике и мехатронике       

Б.1.О.3 Теория оптимизации       

Б.1.О.4 Профессиональный иностранный язык  +     

Б.1.О.5 Информационные системы в робототехнике       

Б.1.О.6 Проектное управление   +    

Б.1.О.7 Философские проблемы науки и техники    +   

Б.1.О.8 Исследование и моделирование мехатронных и робототехнических систем   +    

Б.1.О.9 Управление персоналом   +    
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1 2 3 4 5 6 7 8 

Б.1.О.10 Основы теории планирования эксперимента       

Б.1.О.11 Модуль "Системы искусственного интеллекта"       

Б.1.О.11.1 Искусственный интеллект в робототехнике +      

Б.1.О.11.2 Искусственный интеллект с нечеткой логикой в мехатронике и робототехнике +      

Б.1.О.12 Сенсорные и управляющие системы роботов      + 

Б.1.О.13 Программное обеспечение мехатронных систем       + 

 Элективные дисциплины       

Б.1.О.14 
Промышленная робототехника / 

Компьютерные технологии в области автоматизации и управления 
    +/ +/ 

Б.1.О.15 Спец. главы механики / Адаптивные мехатронные системы  /+     

        

Б.1.В Часть Блока 1, формируемая участниками образовательных отношений 

Б.1.В.1 Мобильная промышленная робототехника  +   + + 

Б.1.В.2 Системы автоматизированного проектирования и производства + +     

Б.1.В.3 Автономные мобильные роботы  + +    

Б.1.В.4 Программирование обработки сложных поверхностей на станках с ЧПУ      + 

Б.2 Блок 2 Практика 

Б.2.О Обязательная часть 

Б.2.О.1 Ознакомительная практика +      

 Производственная практика       

Б.2.О.2 Научно-исследовательская работа +   +   

Б.2.П Часть Блока 2, формируемая участниками образовательных отношений 

 Производственная практика 

Б.2.П.1 Технологическая (проектно-технологическая) +    + + 

Б.2.П.2 Преддипломная практика + + +    

Б3 Блок 3 Государственная итоговая аттестация» 

 
Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной 

работы 
+ + + + + + 
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