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Предложен многоцелевой технологический аппарат с волновой рабочей 

камерой, привод которой осуществляется посредством кривошипно-шатунного 
механизма и характеризуется очевидной конструктивной простотой и широкими 
функциональными возможностями [1]. 

Данный аппарат имеет два возможных варианта конструктивного испол-
нения привода: с верхним расположением над волновой рабочей камерой  
(рис. 1) и с нижним расположением под волновой рабочей камерой (рис. 2). 

 

 
 

     Рис. 1. Аппарат с верхним приводом Рис. 2. Аппарат с нижним приводом 
 
Общим у этих двух аппаратов является рабочая камера 1, которая выпол-

нена в виде гибкой волновой деформируемой оболочки, изготовленной из 
сплошного или перфорированного листа, жёстко закрепленного на раме 2 боко-
выми кромками, а его центральная часть посредством толкающей планки 3 
связана с приводом 4 возвратно-поступательного движения в вертикальной 
плоскости [2]. 

Аппарат с верхним расположением привода является более универсальным 
по сравнению с аппаратом с нижним расположением привода и имеет ряд 
преимуществ, таких как простота, технологическая универсальность, удобство в 
обслуживании и ремонте. 
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