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Приоритетным направлением на сегодняшний день является наукоем-

кое производство, влияющее на развитие национальной экономики. В 
условиях мировой глобализации предстоит искать пути реализации новых 
перспектив развития на базе инновационной политики и перехода эконо-
мики государства на инновационный путь развития. 

Необходимо внедрять инвестиционно-инновационные механизмы, 
ориентированные на накопление и воспроизводство наукоемкого основно-
го капитала, позволяющие реализовать первоочередные социальные про-
блемы общества. Решение данного направления возможно за счет увели-
чения емкости и спроса внутреннего рынка наукоемкой продукции. 

Взаимодействие науки и практики путем внедрения тех или иных уже 
полученных результатов научного поиска в промышленность, сельское хо-
зяйство и другие сферы практики, необходимы для развития государства. 

Увеличение затрат предприятий на технологические инновации свя-
зано с повышением уровня конкурентоспособности выпускаемой продук-
ции на рынок.  

В последние годы наука все больше становится необходимым  усло-
вием развития, как производства, экономики, так и других сфер обще-
ственной жизни, сам процесс практического использования, а в опреде-
ленной мере и получения научно-технических знаний должен стать четко 
планируемым и социально организованным. 

Отсюда у каждого предприятия возникает необходимость создавать 
конкурентные преимущества, а это возможно осуществить за счет исполь-
зования такого инструмента, каким являются инновации. При этом, чем 
быстрее осуществляется инновационный процесс, тем больше вероятность 
успешной деятельности.  

Период времени от зарождения идеи до практического внедрения 
новшества называется жизненным циклом инноваций. Чем раньше достиг-
нуто решение о внедрении и чем больше нововведений освоено к опреде-
ленному моменту времени, тем выше восприимчивость организации к ин-
новациям. 
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Для проведения исследований радиально-плунжерных редукторов 

разработаны усовершенствованные компьютерные модели конструкций 
одно и двухступенчатых радиально-плунжерных шариковых редукторов с 
передаточными отношениями от 7 до 121 с использованием программы 
NX «Unigraphics». В CAD системе этой программы разработаны 3D 
модели радиально-плунжерных редукторов. В приложении Motion 
разработаны компьютерные модели и проведено моделирование 
кинематики и динамики этих передач. Получены графики зависимостей 
угловых перемещений, угловых скоростей, угловых ускорений от времени 
за один оборот выходного вала передачи при частоте вращения ведущего 
вала 750, 1000, 1500 об/мин и нагружаемом моменте на выходном валу, 20, 
40, 60, 80 и 100 Нм. Также получены графики значений сил контакта 
сателлитов с поверхностями дорожек. При этом установлены участки 
многопериодных дорожек, на которых сателлиты не передают нагрузки. 
Проведена оценка сил контакта в зацеплении в зависимости от 
геометрических параметров деталей и нагрузки на выходном валу.  

Установлено негативное влияние интерференции и зазоров в 
зацеплении сателлитов и многопериодной дорожки. Для повышения 
работоспособности этих передач необходимо провести оптимизацию 
геометрических параметров деталей зацепления с целью устранения 
интерференции, уменьшения зазоров и сил контакта в зацеплении.  

Проведена оценка кинематической точности радиально-плунжерных 
редукторов с различными передаточными отношениями. При этом рассчи-
тывалась кинематическая погрешность каждой передачи путем математи-
ческих преобразований результатов моделирования, представленных гра-
фиками угловых перемещений, угловых скоростей и угловых ускорений. 
Кинематическая погрешность передачи рассчитывалась, как разность меж-
ду номинальными и полученными компьютерным моделированием значе-
ниями углов поворота выходного вала редуктора. Ее также можно рассчи-
тать, используя угловые перемещения компьютерных моделей, а также 
численным интегрированием массива значений угловой скорости или чис-
ленным двойным интегрированием массива значений угловых ускорений.  
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