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Фигуры Лиссажу находят применение в различных инженерных 
приложениях, например, в оптике (используют для оценки микровибраций [1]), 
в задачах визуализации (для эндоскопических систем сканирующей 
микроскопии [2]), в приложениях мобильной робототехники. В работе 
предложена и апробирована компактная установка, которая может быть 
использована как для физических демонстраций, так и в лабораторном 
практикуме высшей школы. Основными элементами установки являются: 
аппаратная платформа Arduino Nano, две микросхемы AD9833, необходимые для 
генерации сигналов, энкодер, дисплей LCD1602 и осциллограф. Фигуры 
Лиссажу, полученные с помощью данной установки, представлены на рис. 1. 
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Рис. 1. Фигуры Лиссажу, наблюдаемые на экране осциллографа 

 
Таким образом, установка в режиме реального времени позволяет 

генерировать фигуры Лиссажу (см. рис. 1) от электрических сигналов 
(колебаний) с различными входными параметрами частоты, амплитуды и фазы. 
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