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Актуальной проблемой современного производства является контроль и 

оценка эксплуатационных характеристик механических передач в сборе при их 
испытаниях после изготовления. К таким характеристикам относятся также и 
кинематические характеристики передачи. Существующие стандарты и 
средства контроля в основном позволяют измерять параметры точности пар 
зубчатых колес, находящихся в зацеплении. Такой контроль не учитывает 
влияние всех деталей сборочной единицы и механизма в целом на его 
кинематическую погрешность. Для контроля передач в сборе разрабатывают 
специализированные устройства или стенды и методы оценки точности [1]. Эти 
стенды требуют создания специальных средств автоматизации.  

В Белорусско-Российском университете на базе стенда для контроля 
кинематических погрешностей редукторов разработан аналого-цифровой пре-
образователь (АЦП), позволяющий получать непрерывный сигнал «напряже- 
ние – время» за полный оборот ведомого вала редуктора, в отличие от про-
мышленных АЦП, рассчитанных на сигналы за короткие промежутки времени. 
В разработанном АЦП также предусмотрено оптимальное число импульсных 
сигналов для обеспечения необходимой точности измерений параметров 
контроля. Для обработки сигналов с АЦП разработано программное обеспе-
чение, которое фильтрует от шумов полученные импульсные сигналы и рассчи-
тывает кинематическую погрешность передачи, местную кинематическую 
погрешность, угловую скорость и угловое ускорение ведомого вала, изменение 
передаточного отношения за полный цикл вращения передачи. Кинематическая 
погрешность позволяет рассчитывать кинематическую точность и плавность 
работы передачи после ее изготовления без нагрузки и с нагружающим 
моментом на ведомом валу.  

Таким образом, разработанные средства автоматизации позволяют расши-
рить информативность стенда и при испытаниях или контроле механических 
передач дать оценку ряду их кинематических показателей, что способствует 
повышению эксплуатационных характеристик механизмов.  
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