
УДК 517.927.4 
К ПОСТРОЕНИЮ РЕШЕНИЯ НЕЛИНЕЙНОЙ ДИФФЕРЕНЦИАЛЬНОЙ 

МАТРИЧНОЙ ЗАДАЧИ С УСЛОВИЕМ ИНТЕГРАЛЬНОГО ТИПА 
 

И. И. МАКОВЕЦКИЙ 
Белорусско-Российский университет 

Могилев, Беларусь 
 
Изучается задача для матричного уравнения типа [1, 2] 
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летворяет в области D  условию Липшица (локально);  ,0 0F t  , 0 . 

Изучаются вопросы однозначной разрешимости и построения решения этой 
задачи в конечномерной банаховой алгебре  n  непрерывных матриц-функций 
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 . Здесь   – норма матрицы в рамках определения 

этой алгебры. 
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где   0L L    – постоянная Липшица для  ,F t X  в области D , 0     , 
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матрица уравнения  /dU dt A t U ; E – единичная матрица. 
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На основе применения метода регуляризации [3] в случае однозначной 
обратимости оператора   задача (1), (2) сведена к эквивалентному матричному 
интегральному уравнению 

 

                   1 1
1 1 2

0

,
t

X t U t U U B X B F X d d


 



                  
  
   

               1
1 2 2

0

,
t

U U B X B F X d d






               
  

  . (3) 

Теорема. Пусть выполнены следующие условия:   однозначно обратим, 
1q  ,  / 1p q   . Тогда в области D  решение задачи (1), (2) существует и 

единственно, при этом справедлива оценка 
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Это решение представимо как предел равномерно по t I  сходящейся к 

решению уравнения (3) последовательности матричных функций   
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определяемых рекуррентным интегральным соотношением 
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где  0X t D  – произвольная функция класса  , n nC I  . 

Изучены вопросы сходимости, скорости сходимости алгоритма (4), при 
этом получена оценка 
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