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Современные социокиберфизические системы умного города представляют 

собой сложные динамические макрокомпоненты. Традиционные подходы к их 
моделированию опираются на стохастические представления, адекватно описы-
вающие неопределенность первого рода (алеаторную), однако игнорируют 
неопределенность второго рода (эпистемическую) [1], обусловленную неполно-
той априорных знаний, структурной неидентифицируемостью моделей и 
противоречивостью данных от разнородных источников. Игнорирование дан-
ного фактора приводит к некорректной оценке рисков, снижению робастности 
адаптивных контуров и принятию субоптимальных управленческих решений в 
условиях деградации инфраструктуры. Структура возникновения неопреде-
лённости второго рода представлена на рис. 1. 

 

 
 

Рис. 1. Структура формирования неопределенности второго рода в социокиберфизической 
системе умного города: 1 – снятие значений показателей с датчиков; 2 – анализ показателей 
датчиков; 3 – управляющее воздействие на систему; 4 – мониторинг макросистем 

 
Учет неопределенности второго рода позволяет повысить устойчивость 

функционирования социокиберфизической системы умного города и обеспечить 
адаптивное управление городской инфраструктурой. 
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