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УДК 621.83.06 
МОТОР-РЕДУКТОР НА БАЗЕ ПЕРЕДАЧИ С ПРОМЕЖУТОЧНЫМИ 

ТЕЛАМИ КАЧЕНИЯ 
 

А. П. ПРУДНИКОВ, С. Л. ШОСТАК 
ГУ ВПО «БЕЛОРУССКО-РОССИЙСКИЙ УНИВЕРСИТЕТ» 

Могилев, Беларусь 
 
Мотор-редуктор представляет собой агрегат, в котором объединены 

редуктор и электродвигатель. Благодаря своей универсальности мотор-
редуктора нашли применение в различных отраслях. Их преимуществами 
по сравнению со стандартными компоновками редукторов с электродвига-
телями являются компактность, более высокий КПД, дешевизна в обслу-
живании и при выполнении монтажных операций, а также уменьшение ма-
териалоемкость фундаментной рамы. 

Исходя из своих преимуществ мотор-редуктора оказались не замени-
мы при создании тельферов, лебедок, электрического инструмента с малой 
частотой вращения. Однако указанная область применения требует ис-
пользования типа редукторов, обеспечивающего соосность вала электро-
двигателя и ведомого вала редуктора. 

При создании мотор-редукторов большой мощности повышаются 
требования к точности изготовления корпуса, в котором объединяются ре-
дуктор и электродвигатель. Также дополнительные требования, повыша-
ющие трудоемкость изготовления корпуса, создает консольное расположе-
ние электродвигателя.  

Одним из вариантов решения указанных проблем является размеще-
ние редуктора и электродвигателя в разных корпусах с установкой веду-
щего звена редуктора непосредственно на валу электродвигателя, что поз-
волит сохранить преимущества мотор-редуктора. Однако в этом случае 
возникает необходимость компенсации несоосности вала электродвигателя 
и ведомого вала редуктора при базировании мотор-редуктора на фунда-
ментной раме. 

В данной работе было предложено использовать для создания мотор-
редуктора передачу с промежуточными телами качения с их радиальным 
расположением, которая обеспечивает соосность вала электродвигателя и 
ведомого вала редуктора. Для компенсации отклонений размеров взаимно-
го расположения осей вращения электродвигателя и соосного редуктора в 
конструкцию передачи были внесены изменения, в частности, наружная 
поверхность роликов, взаимодействующих с ведущим валом, выполнена 
торообразной. Это позволило обеспечить возможность изменения угла 
наклона ведущего вала редуктора в пределах до 2° с сохранением постоян-
ства передаточного отношения.  
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