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Основным недостатком передач с промежуточными телами качения 

является невысокий КПД, вызываемый наличием трения скольжения в ме-
стах взаимодействия основных звеньев передачи (ведущее, ведомое, за-
торможенное) с телами качения. Даже применение в качестве промежу-
точных тел качения составных роликов не позволяет полностью заменить 
трение скольжения трением качения.  

Образуемые при изготовлении и сборке передачи зазоры между роли-
ками и беговыми дорожками приводят к перекосу роликов в пазах ведомо-
го вала, что в свою очередь вызывает их скольжение, а не качение. Высо-
кая скорость вращения ведущего вала и большой передаваемый момент 
также могут вызывать перекос роликов, в худшем случае вызывая их за-
клинивание и утрату работоспособности передачи. 

В связи с этим возникает необходимость создания передачи с фикси-
рованным расположением промежуточных тел качения, т. е. когда тела ка-
чения зафиксированы на ведомом валу. При этом необходимо сохранить 
преимущества передач с промежуточными телами качения, в частности 
малые габаритные размеры и массу, высокую нагрузочную способность 
вследствие распределения нагрузки по потокам, технологичность изготов-
ления. 

Была предложена конструкция передачи, позволяющая удовлетворить 
всем изложенным условиям. В ней ролики зафиксированы на ведомом ва-
лу от радиального и осевого перемещения. Вращение ведущего вала и од-
нопериодной беговой дорожки, с которой взаимодействует один из концов 
ролика, вынуждает его совершать колебательные движения. При этом вто-
рой конец взаимодействует с неподвижной многопериодной беговой до-
рожкой. Такие наложенные связи вынуждают ведомый вал вращаться с 
уменьшенной угловой скоростью. Беговые дорожки могут быть выполне-
ны как на цилиндрической поверхности, так и на плоской, т. е. может быть 
реализован радиальный и цилиндрический виды передачи с промежуточ-
ными телами качения. 

При такой конструкции передачи перекос роликов невозможен, соот-
ветственно при использовании составных роликов обеспечивается высокий 
КПД и надежность передачи.  
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