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Резонансная система электропитания может быть применена для пи-

тания светодиодных светильников при облучении растений регулируемым 
спектром. Принцип работы резонансной системы электропитания следую-
щий: напряжение сети 220 В с частотой 50 Гц после преобразования в вы-
сокую частоту 8 кГц и 980 В подается в линию электропередачи, к линии 
подключены приемные трансформаторы с выпрямителями, от которых пи-
таются светодиоды (рис. 1). Применение резонансной системы электропи-
тания позволяет получить преимущества по сравнению с существующими 
способами:  

– плавность и удобство регулировки спектра облучения при использо-
вании нескольких каналов; 

– уменьшение сечения питающего кабеля и уменьшение нагрузки на 
конструкции; 

– уменьшение потерь в линии при передаче электроэнергии, а также 
повышение энергетической безопасности передачи. 

 

 
 

Рис. 1. Резонансная система электропитания для облучения растений   
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Разработанная сажалка зубков чеснока оборудована цепно-

плунжерным посадочным аппаратом [1]. Непосредственное втыкание в 
грунт каждого зубка, защемленного между пальцами вилки плунжера, 
осуществляется в результате взаимодействия его ролика с направляющей. 
Теоретически установлены закономерности вертикального перемещения h, 
скорости Vв и ускорения ав указанного процесса [2].  

Продолжительность контакта ролика с направляющей изменяется в 
зависимости от глубины посадки зубков чеснока и скорости движения ма-
шины. Когда сажалка движется со скоростью Vм = 1 м/с, а глубина посадки 
h составит 0,05 м, то общая продолжительность погружения вилки в почву 
Т = 0,12 с. Если при той же скорости увеличить h до 0,07 м, то Т также 
останется на уровне 0,12 с. Теоретическими исследованиями установлено, 
что для h = 0,03 м и Vм = 0,5 м/с значение Т = 0,25 с. Для этой же глубины 
посадки и скорости машины Vм = 2,0 м/с продолжительность вертикально-
го перемещения вилки при контакте ролика с направляющей минимальна: 
Т = 0,06 с. Но в таком случае вилка с зубками чеснока должна находиться 
очень близко ко дну заранее созданной бороздки. 

Исследованиями также установлено, что когда к моменту взаимодей-
ствия ролика с направляющей зубок в вилке будет размещаться на рассто-
янии 0,01 м от поверхности почвы, то контакт с ней произойдет через  
0,036 с (направляющая в виде параболы) или через 0,048 с (направляющая 
в виде дуги круга) от начала вертикального перемещения вилки. Остальное 
время зубок чеснока с вилкой двигается в почве, преодолевая ее сопротив-
ление. Если зубок будет установлен на расстоянии 0,02 м от поверхности, 
то начало контакта с ней произойдет через 0,06 с. 
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