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При движении в весенне-летний период по территориям, подвер-

женным паводку, после схода воды можно наблюдать более сложные 
ландшафты, образаванные многочисленными ручьями и представляющие 
сложность для движения транспортно-технологических машин (ТТМ). 
Полученные барьерные препятствия, профильные препятствия с точки 
зрения подвижности ТТМ можно охарактеризовать, классифицировать как 
рвы, эскарпы и контрэскарпы. Данные препятствия являются разрушае-
мыми. Проведенный анализ показал, что разрушаемость профильных 
препятствий сказывается положительно на проходимости во всех случаях, 
кроме преодоления рва. Была разработана модель преодоления рва с 
разрушаемыми стенками машиной с колесной формулой 6х6. 

Были проведены испытания. Фрагменты преодоления рва  
показаны на рис. 1. 
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Рис. 1. Фрагменты преодоления рва
 

Наиболее сложным случаем является момент, показанный на рис. 1, б. 
На рис. 2 показана схема для расчета критического значения ширины  
преодолеваемого рва. 
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Рис. 2. Схема к расчету критического значения ширины разрушаемого рва 
 
Для оценки возможности преодоления рва, необходимо рассмотреть 

уравнения движения шасси. Спроецировав силы на оси OX, OY и рассмот-
рев равенство моментов относительно точки контакта первого колеса со 
стенкой рва, получим систему уравнений: 
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где FTi – реализуемая сила тяги на колесах i-й оси; Ffi – сила сопротивления 
на колесах i-й оси; N – нормальная реакция от стенки рва на колесо.  

Решая данную систему, а также используя дополнительные зависимо-
сти из [1–3], можно получить значения критических значений преодолева-
емого рва машиной с колесной формулой 6х6.  
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