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∑︁
𝑗∈𝐼+𝑖 (𝐸)

𝑥𝑖𝑗 −
∑︁

𝑗∈𝐼−𝑖 (𝐸)

𝑥𝑗𝑖 = 𝑏𝑖, 𝑖 ∈ 𝑉,

∑︁
(𝑖,𝑗)∈𝐸

𝜆𝑝𝑖𝑗𝑥𝑖𝑗 = 𝛼𝑝, 𝑝 = 1, 𝑙, 𝑥𝑖𝑗 > 0, (𝑖, 𝑗) ∈ 𝐸, (1)

с параметрами 𝑝𝑖𝑗, 𝑞𝑖𝑗, 𝑏𝑖, 𝜆𝑝𝑖𝑗, 𝛼𝑝, 𝛽, 𝛾, где 𝑉 – множество узлов, 𝐸 – множе-
ство дуг связного орграфа 𝑆 = (𝑉,𝐸). Множество дуг 𝐸 определено на прямом
произведении 𝑉 × 𝑉, |𝑉 | < ∞, 𝐼+𝑖 (𝐸) = {𝑗 ∈ 𝑉 : (𝑖, 𝑗) ∈ 𝐸}, 𝐼−𝑖 (𝐸) = {𝑗 ∈
∈ 𝑉 : (𝑖, 𝑗) ∈ 𝐸}, 𝑥 = (𝑥𝑖𝑗, (𝑖, 𝑗) ∈ 𝐸) – допустимое решение задачи (1). Знаме-
натель 𝑞(𝑥) дробно-линейной целевой функции ℎ(𝑥) задачи (1) не меняет знак на
множестве 𝑋 допустимых решений. Параметры 𝑝𝑖𝑗, (𝑖, 𝑗) ∈ 𝐸, дробно-линейной це-
левой функции ℎ(𝑥) являются неточными данными. Известно некоторое допустимое
решение 𝑥0 = (𝑥0𝑖𝑗, (𝑖, 𝑗) ∈ 𝐸) задачи (1), 𝑥0 ∈ 𝑋, которое нужно превратить в опти-
мальное решение, если это возможно, путем минимального изменения коэффициентов
𝑝𝑖𝑗, (𝑖, 𝑗) ∈ 𝐸. На основе теории декомпозиции [1] разработан конструктивный метод
решения двойственной задачи к обратной задаче следующего вида

𝑢(𝜁, 𝜂) =
∑︁

(𝑖𝑗)∈𝐸

(𝜁𝑖𝑗 + 𝜂𝑖𝑗) → min,

𝑦𝑖 − 𝑦𝑗 +
𝑙∑︁

𝑝=1

𝜆𝑝𝑖𝑗𝑟𝑝 + 𝑞𝑖𝑗𝑧 6 𝑝𝑖𝑗 + 𝜁𝑖𝑗 − 𝜂𝑖𝑗, 𝜁𝑖𝑗 > 0, 𝜂𝑖𝑗 > 0, (𝑖, 𝑗) ∈ 𝐵1,

𝑦𝑖 − 𝑦𝑗 +
𝑙∑︁

𝑝=1

𝜆𝑝𝑖𝑗𝑟𝑝 + 𝑞𝑖𝑗𝑧 = 𝑝𝑖𝑗 + 𝜁𝑖𝑗 − 𝜂𝑖𝑗,

𝜁𝑖𝑗 > 0, 𝜂𝑖𝑗 > 0, (𝑖, 𝑗) ∈ 𝐵2, −
∑︁
𝑖∈𝑉

𝑏𝑖𝑦𝑖 −
𝑙∑︁

𝑝=1

𝛼𝑝𝑟𝑝 + 𝛾𝑧 = 𝛽, (2)

где 𝐵1 = {(𝑖, 𝑗) ∈ 𝐸 : 𝑥0𝑖𝑗 = 0}, 𝐵2 = {(𝑖, 𝑗) ∈ 𝐸 : 𝑥0𝑖𝑗 > 0}, 𝜆 = (𝑦, 𝑟, 𝑧) – допустимое

решение двойственной задачи к задаче (1), 𝑦 = (𝑦𝑖, 𝑖 ∈ 𝑉 ), 𝑟 = (𝑟𝑝, 𝑝 = 1, 𝑙), 𝑧 ∈
∈ R1, 𝜁𝑖𝑗 (увеличение) и 𝜂𝑖𝑗 (уменьшение) параметра 𝑝𝑖𝑗 дробно-линейной целевой
функции ℎ(𝑥), 𝜁𝑖𝑗𝜂𝑖𝑗 = 0, (𝑖, 𝑗) ∈ 𝐸.
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Работа посвящена исследованию математических моделей и методов корректиров-
ки параметров целевой функции задачи дробно-линейного потокового программиро-
вания

ℎ(𝑥) =
𝑝(𝑥)

𝑞(𝑥)
=

(︂ ∑︁
(𝑖,𝑗)∈𝐸

𝑝𝑖𝑗𝑥𝑖𝑗 + 𝛽

)︂(︂ ∑︁
(𝑖,𝑗)∈𝐸

𝑞𝑖𝑗𝑥𝑖𝑗 + 𝛾

)︂−1

→ min,




