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Создание автоматической системы превентивной передачи мощности 

колесам активных автотракторных поездов представляет актуальную 
задачу, которая связана с повышением их проходимости в сложных 
дорожных условиях. 

Анализ результатов моделирования динамики разгона поезда позво-
лил установить критерий формирования сигналов управления 
исполнительным механизмом привода колес активного прицепа. 

На рис. 1 представлен график изменения крюковой силы при дви-
жении поезда в составе тягача и прицепа. Из анализа результатов 
моделирования установлено, что скольжение контактов ведущих колес 
можно идентифицировать по отрицательному знаку первой производной 
от сил в сцепке тягача по времени. 

 

 
Рис. 1. Изменение сил в сцепке тягача с прицепом  

 
На рис. 2 схематично представлен алгоритм превентивной передачи 

мощности колесам активного полуприцепа/прицепа. 

 
Рис. 2. Схема формирования сигналов управления: 1 – корпус колесного трактора; 

2 – ведущие колеса; 3 –  механизм регулирования подачи топлива в двигатель 
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Проведены предварительные испытания датчика измерения сил в 
сцепке колесного трактора на стенде КИ-8927 (рис. 3). 

 

 
 

Рис. 3. Стенд испытаний датчика измерения крюкового усилия: 1 – датчик 
измерения сил в сцепном устройстве; 2 – динамометр; 3 – опорные барабаны колес;  
4 –  стойка, удерживающая трактор от перемещения 

 
На рис. 4 представлен датчик измерения сил в сцепке, включенный  

в сцепное устройство. 
 

 
 

Рис. 4. Датчик измерения сил, включенный в сцепное устройство 
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