
 

  

  

112 

УДК 625.72:528.48 
О ПАРАМЕТРАХ ЗАКРУГЛЕНИЙ С ПЕРЕХОДНЫМИ КРИВЫМИ  

НА АВТОМОБИЛЬНЫХ ДОРОГАХ 
 

А. С. ЛИТВИНЧУК, А. И. МАКЕЕВ 
Научные руководители Ю. А. КАТЬКАЛО, доц.; Н. В. ТУЛУЕВСКИЙ 

ГУ ВПО «Белорусско-Российский университет» 
 

На автомобильных дорогах закругления при малых радиусах устраи-
вают с переходными кривыми. Один из элементов такого закругления – 
полный тангенс 

 

TtTП  , 
 

где t – дополнительный тангенс; T– тангенс первоначального положения 
круговой кривой. 

Ранее доказано, что с достаточной точностью 2/Lt  , где L – длина 
переходной кривой. 

Тангенс первоначального положения 

2
)( tgpRT  , 

сдвижка круговой кривой  
 

)cos1(У  Rp L , 
 

где R – радиус круговой кривой; α – угол поворота трассы; УL – ордината 
конца переходной кривой; τ – угол наклона касательной к концу переход-
ной кривой. 
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Представим сдвижку в виде  
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Функцию cos  разложим в степенной ряд ...
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Ограничившись первыми двумя членами ряда, получим 
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Величина 3
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L  даже при малом радиусе кривой в 300 м составляет 

менее 4 мм. Значит можно принять 

R
Lp

24

2

 . 
Полученное выражение позволяет более простым и удобным спосо-

бом получить те же по точности результаты.  
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Рис. 2. Частота вращения коленчатого вала в зависимости от одного отклю-
ченного цилиндра 

 

 
Рис. 3. Частота вращения коленчатого вала в зависимости от двух отключен-

ных цилиндров 
  


