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Инновационная деятельность в любом государстве является важней-

шим индикатором развития общества и его экономики. Таможенная логи-
стика является составной частью инновационной экономики в Республики 
Беларусь. Она объединяет две различные, но взаимосвязанные сферы дея-
тельности – логистическую и таможенную деятельность. Таможенная дея-
тельность осуществляется структурными подразделениями Государствен-
ного таможенного Комитета, которые проводят большую работу по мо-
дернизации систем, осуществляющих информационную поддержку и ав-
томатизацию таможенных операций. 

Логистическая деятельность обеспечивает доставку грузов между 
странами, и направлена на оптимизацию ВЭД. Она связана с заполнением 
таможенных деклараций, включая экспортную оценку грузов, докумен-
тальную подготовку и др. Прогрессивным направлением в этой деятельно-
сти является электронное декларирование товаров, которое  предполагает 
реализацию следующих задач: 

1) внедрить в практику международной торговли электронный доку-
ментооборот; 

2) создать систему электронного документооборота в области нета-
рифного регулирования; 

3) сформировать электронную систему учета движения таможенных 
платежей; 

4) разработать соответствующую нормативную правовую базу.  
Одна из основных задач Концепции таможенного оформления в Бела-

руси – это распространить безбумажную технологию на все таможенные 
процедуры. Долгосрочная цель – полная автоматизация таможенных про-
цедур и высокая скорость оформления товаров. 

Таким образом, дальнейшее совершенствование таможенного оформ-
ления должно осуществляться за счет полномасштабного внедрения си-
стемы электронного декларирования. Возможность реализации данной ин-
новации должна быть обеспечена путем создания качественно новых ин-
формационных технологий, программных средств и технических продук-
тов. Для реализации задач по организации эффективного таможенного ад-
министрирования должен стать принцип партнерских отношений между 
таможенной службой и предпринимательским сообществом, базирующий-
ся на доверии и прозрачности.  
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Для вписывания исполнительного механизма (рис. 1) в конструкцию 

машинного агрегата следует установить траекторию движения звеньев ме-

ханизма и их положения, определяющего габаритные размеры механизма. 

 
 

Рис. 1. Кинематическая схема робота с тремя степенями подвижности в ци-

линдрической системе координат 
 

Установлено, что при заданных ( ), ( ), ( )t z t r t  уравнения траектории 

центра схвата в параметрической форме имеют вид: cos ,x r  sin ,y r 

.z z  При заданных ( ),x x t ( ),y y t ( )z z t  уравнения траектории цен-

тра схвата в параметрической форме имеют вид: cos sin ,r x y  

( / ),arctg y x  .z z  Полученные уравнения позволяют построить траек-

торию центра схвата как при заданных ( ), ( ), ( )t z t r t , так и при ( ),x x t

( ),y y t ( )z z t . 

  


