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Определяющим показателем при оценке эффективности развития Рос-

сии является качественный и количественный рост научной активности, 
который провоцируется также инновациями в социальной сфере. Ведется 
работа над обеспечением безопасности и комфорта людей, чьи двигатель-
ные возможности по каким-либо причинам ограничены. Высокотехноло-
гичная продукция робототехники обеспечивает повышение уровня адапта-
ции и эффективности работы организма. Применение экзоскелетов распро-
странено в области медицины, что обосновывается популяризацией разра-
ботанных пространственных моделей в целях содержания человеческого 
тела в вертикальном состоянии, а это способствует  обмену веществ орга-
низма и его более эффективной функциональности. Этим обусловливается 
актуальность популяризации разработки пространственных моделей эк-
зоскелетов, а также их технической реализации.  

Для разработки прототипов моделей экзоскелетов используются био-
логические прототипы соединений, взятые из наблюдения за процессом 
движения в живой природе. Исследования этого вопроса на практике ве-
дутся в таких направлениях, как создание роботизированных моделей  
экзоскелетов, создание моделей антропоморфных роботов. Особенности 
разработки предполагают конструирование нижних конечностей, тазобед-
ренного и голеностопного сустава. Особое внимание необходимо уделять 
числу звеньев, обеспечивающих свободу передвижения, подвижных со-
единений, которые предполагают естественное движение. Разработка дан-
ной модели экзоскелета отличается инновационностью и потому представ-
ляет собой фундамент для дальнейших практических разработок. 
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